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Presentación 
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El conocimiento de la Cirugía Mini-invasiva y Robótica en Ginecología dota al profesional 
de una capacitación teórica y técnica en un sector de creciente reclamo. El aumento de 
las visitas ginecológicas se debe en parte a la existencia de mayor conocimiento sobre 
la prevención y su importancia. Por otra parte, la preocupación por los antecedentes 
familiares y por establecer unos patrones de salud óptimos hacen que las mujeres 
acudan cada vez más a sus revisiones. Por todo ello es fundamental contar con 
profesionales especializados capaces de identificar y discernir entre las diferentes 
patologías existentes, y cómo actuar frente a cada caso concreto. 
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Gracias a este título, conseguirás tus 
objetivos profesionales mediante una 
capacitación 100% online en Cirugía Ultra 
Mini-Invasiva y Robótica en Ginecología” 
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Este Diplomado en Cirugía Ultra Mini-invasiva y Robótica en Ginecología 
contiene programa universitario más completo y actualizado del mercado. Sus 
características más destacadas son:

	� Desarrollo de casos clínicos presentados por expertos en las diferentes especialidades

	� Sus contenidos gráficos, esquemáticos y eminentemente prácticos con los que están 
concebidos, recogen una información científica y asistencial sobre aquellas disciplinas 
indispensables para el ejercicio profesional

	� Novedades sobre Cirugía Endoscópica en Oncología Ginecológica Sistema interactivo 
de aprendizaje basado en algoritmos para la toma de decisiones sobre las situaciones 
clínicas planteadas

	� Con un especial hincapié en la medicina basada en la evidencia y las metodologías de la 
investigación en Cirugía Endoscópica en Oncología Ginecológica

	� Todo esto se complementará con lecciones teóricas, preguntas al experto, foros de 
discusión de temas controvertidos y trabajos de reflexión individual

	� Disponibilidad de los contenidos desde cualquier dispositivo fijo o portátil con conexión 
a internet

Aprovecha e inscríbete ya en 
este Diplomado en Cirugía Ultra 
Mini-invasiva y Robótica 
en Ginecología para obtener 
un mayor éxito profesional”

La medicina es un campo que se encuentra en constante cambio, adoptando 
nuevos procedimientos y herramientas con la última tecnología. De esta 
manera, se ha llegado a implementar el uso de dispositivos inteligentes para la 
intervención quirúrgica, que permiten realizar procedimientos mini-invasivos y 
apoyados por la robótica. El campo ginecológico no se ha quedado atrás, y ha 
implementado el uso de estos dispositivos para llevar a cabo cirugías de gran 
complejidad, teniendo resultados ampliamente exitosos. Por tanto, el campo 
actual requiere de profesionales con amplios conocimientos en el manejo de 
estos instrumentos médicos. 

Es así como se es necesario una actualización que permita ahondar en estos 
dispositivos y el manejo de los mismos. Por tanto, TECH ha creado esta titulación 
100% online, llena de recursos audiovisuales de gran impacto y con el método 
Relearning, basado en la reiteración de conceptos y desligándose de las tediosas 
horas de estudio y la memorización. A todo ello, se suma el desarrollo de nuevo 
material instrumental constante con nuevos utensilios que deben conocerse para 
una mayor eficiencia quirúrgica y la obtención de los mejores resultados clínicos. 

De esta manera, el profesional encontrará un Diplomado completamente digital, 
donde podrá compaginar su labor asistencial con el desarrollo de esta titulación, 
solo necesitando un dispositivo con conexión a internet. Así, no necesitará acudir a 
clases ni centros presenciales. 
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Incluye en su cuadro docente profesionales de la salud pertenecientes al ámbito 
de ginecología quirúrgica, que vierten en esta capacitación la experiencia de 
su trabajo, además de reconocidos especialistas pertenecientes a sociedades 
científicas de referencia.

Gracias a su contenido multimedia elaborado con la última tecnología educativa, 
permitirá al profesional un aprendizaje situado y contextual, es decir, un entorno 
simulado que proporcionará un aprendizaje inmersivo programado para entrenarse 
ante situaciones reales.

El diseño de este programa se centra en el Aprendizaje Basado en Problemas, 
mediante el cual el médico deberá tratar de resolver las distintas situaciones de 
práctica profesional que se le planteen a lo largo del programa. Para ello, contará 
con la ayuda de un novedoso sistema de vídeo interactivo realizado por reconocidos 
expertos en el campo de la ginecología y con gran experiencia docente.

Este Diplomado es la mejor inversión 
que puedes hacer en la selección de 
un programa de actualización por dos 
motivos: además de poner al día tus 
conocimientos en Cirugía Ultra Mini-
invasiva y Robótica en Ginecología, 
obtendrás un título por TECH 
Universidad”

Aprovecha la oportunidad para actualizar tus 
conocimientos en Cirugía Ultra Mini-invasiva y 
Robótica en Ginecología y mejorar la atención 

a tus pacientes.

El Diplomado incluye casos clínicos 
reales y ejercicios para acercar el 
desarrollo del programa a la práctica 
clínica del ginecólogo.
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El principal objetivo que persigue el programa es el desarrollo del aprendizaje 
teórico-práctico, de forma que el ginecólogo consiga dominar de forma práctica 
y rigurosa el entrenamiento para la Cirugía Ultra Mini-invasiva y Robótica en 
Ginecología.
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Este programa de actualización te brindará las 
competencias para actuar con seguridad en el 
desempeño de la praxis del ginecólogo, que te 
ayudará a crecer personal y profesionalmente”
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Objetivos generales

	� Conocer todo el instrumental disponible para la realización de cirugía endoscópica 
e histeroscópica

	� Conocer la preparación del quirófano de endoscopia

	� Aprender sobre aspectos generales, como la ergonomía en el quirófano de laparoscopia 
y electrocirugía, para su uso en procedimientos ginecológicos

	� Aplicar las distintas técnicas apropiadas para cada caso clínico concreto

	� Conocer de manera profunda la anatomía pélvica y abdominal femenina

	� Conocer cómo crear un modelo de entrenamiento (pelvi-trainer) para la realización 
de sutura laparoscópica y otros ejercicios, que llevan a la adquisición habilidades de 
disección y corte

	� Conocer las técnicas histeroscópicas y su aplicación en la patología uterina.

	� Establecer una batería de alternativas para el manejo de la patología benigna del ovario

	� Conocer el tratamiento de la patología benigna del útero

	� Conocer las técnicas de resolución de los problemas del suelo pélvico por laparoscopia

	� Aplicar la colocación de mallas mini-invasivas

	� Aprender el manejo de la endometriosis por vía endoscópica

	� Conocer las distintas técnicas avanzadas en oncología ginecológica, para su tratamiento 
mínimamente invasivo

	� Aportar herramientas para la resolución de complicaciones en endoscopia ginecológica

	� Conocer los aspectos económicos relacionados con el uso de las técnicas endoscópicas

	� Conocer las nuevas tecnologías en endoscopia, como la cirugía robótica, puerto único 
y mini-laparoscopia

	� Conocer la influencia de la laparoscopia para mejorar la fertilidad
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	� Explicar las principales características de las adherencias y su prevención

	� Describir la cromopertubación tubárica por laparoscopia

	� Incorporar los avances en la técnica de laparoscopia de 3 mm

	� Seleccionar el instrumental específico de la minilaparoscopia

	� Actualizar la técnica específica de los puertos de tres milímetros

	� Incorporar los aspectos novedosos en laparoscopia de puerto único

	� Describir las principales características del instrumental específico del puerto único

	� Actualizar la técnica para la realización de single-glove

	� Actualizar la técnica específica de los puertos de single-port

	� Describir las ventajas de cada una de las técnicas de ultra mini-invasión

	� Prever los problemas técnicos de las intervenciones realizadas por estos métodos

Aprovecha la oportunidad y da el paso 
para ponerte al día en las últimas 
novedades en Cirugía Ultra Mini-
invasiva y Robótica en Ginecología”

Objetivo específicos
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Dirección del curso
Siendo la Cirugía Robótica una de las más prometedoras en el campo de 
la Cirugía Mínimamente Invasiva en Ginecología, TECH ha escogido a un 
docente internacional de gran renombre en esta área para darle mayor valor a 
este Diplomado. Se trata de una de las figuras más prominentes en la Cirugía 
Ginecológica, con múltiples reconocimientos internacionales a su labor y 
contribuciones al campo, por lo que el especialista podrá acceder al mejor 
material didáctico posible en la materia. 
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Ponte al día con una completa Masterclass 
en Cirugía Ultra Mini-invasiva y Robótica 
en Ginecología, realizada por una de las 
eminencias más destacadas en este campo” 
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Director Invitado Internacional

Como uno de los cirujanos pioneros en Brasil al introducir técnicas avanzadas de Cirugía 

Laparoscópica Oncológica en Paraná, el Doctor Reitan Ribeiro es una de las figuras más 

prolíficas en esta especialidad. Tal es así que incluso ha recibido el reconocimiento como 

ciudadano honorífico de la ciudad de Curitiba, destacando su labor en la creación  

y desarrollo de la técnica de la Transposición Uterina. 

La IJGC, Revista Internacional del Cáncer Ginecológico, también ha reconocido la destacada 

labor del Doctor Reitan Ribeiro. Resaltan sus publicaciones sobre Transposición Robótica 

Uterina en Cáncer Cervical, Transposición Uterina tras Traquelectomía Radical e investigación 

dirigida en la técnica de Transposición Uterina para pacientes con Cánceres Ginecológicos 

que quieran preservar la fertilidad. Precisamente, ha recibido el Premio Nacional de Innovación 

Médica por su investigación en el campo de la Transposición Uterina, destacando dichos 

avances en la preservación de la fertilidad del paciente. 

Su trayectoria profesional no está exenta de éxitos, pues ocupa numerosos cargos de 

responsabilidad en el prestigioso Hospital Erasto Gaertner. Dirige el programa de investigación 

de Ginecología Oncológica de dicho centro, siendo también director del programa de Fellowship 

en esa especialidad, además de coordinar el programa de entrenamiento en Cirugía Robótica 

enfocada a la Ginecología Oncológica. 

A nivel académico ha realizado estancias prácticas en numerosos centros de prestigio, 

incluyendo el Memorial Sloan Kettering Cancer Center, McGill University y el Instituto Nacional 

de Cáncer de Brasil. Compagina sus responsabilidades clínicas con labores de consultoría para 

empresas punteras del sector médico y farmacéutico, principalmente Johnson & Johnson  

y Merck Sharp & Dohme. 
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Dr. Ribeiro, Reitan
	� Director de Investigación del Departamento de Ginecología Oncológica en el 
Hospital Erasto Gaertner, Curitiba, Brasil

	� Director del programa de Fellowship en Ginecología Oncológica del Hospital 
Erasto Gaertner 

	� Director del programa de Entrenamiento en Cirugía Robótica del Departamento 
de Ginecología Oncológica del Hospital Erasto Gaertner 

	� Cirujano Sénior en el Departamento de Ginecología Oncológica del Hospital 
Erasto Gaertner 

	� Director del Programa de Oncólogos Residentes del Hospital Erasto Gaertner 
	� Consultor en Johnson & Johnson y Merck Sharp & Dohme  
	� Graduado en Medicina en la Universidad Federal de Ciencias de la Salud de 
Porto Alegre 

	� Fellowship en Cirugía Ginecológica Oncológica en el Memorial Sloan Kettering 
Cancer Center 

Gracias a TECH podrás 
aprender con los mejores 
profesionales del mundo”

	� Fellowship en Cirugía Mínimamente Invasiva en McGill University 
	� Estancias prácticas en los hospitales Governador Celso Ramos, Instituto 
Nacional del Cáncer de Brasil y Erasto Gaertner 

	� Certificación en Cirugía Oncológica por la Sociedad de Cirugía Oncológica 
de Brasil
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La estructura de los contenidos ha sido diseñada por un equipo de profesionales 
conocedor de las implicaciones de la capacitación en la praxis médica diaria en 
Cirugía Ultra Mini-invasiva y Robótica en Ginecología, conscientes de la relevancia 
de la actualidad de la capacitación para poder actuar ante el paciente con patología 
quirúrgica ginecológica comprometidos con la enseñanza de calidad mediante las 
nuevas tecnologías educativas.
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Este Diplomado en Cirugía Ultra Mini-invasiva y 
Robótica en Ginecología, contiene el programa 
universitario más completo y actualizado del 
mercado”
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Módulo 1. Cirugía ultra mini-invasiva
1.1.	 Introducción a la cirugía a la ultra mini-invasiva
1.2.	 Cirugía de puerto único

1.2.1.	 Evidencias en ginecología para su uso
1.2.2.	 Instrumental específico
1.2.3.	 Técnica quirúrgica por procedimientos
1.2.4.	 Single-glove

1.3.	 Cirugía mediante mini-laparoscopia
1.3.1.	 Evidencias en ginecología para su uso
1.3.2.	 Instrumental específico
1.3.3.	 Técnica quirúrgica por procedimientos

1.4.	 Cirugía sin puertos de acceso
1.4.1.	 Evidencias en ginecología para su uso
1.4.2.	 Instrumental específico
1.4.3.	 Técnica quirúrgica por procedimientos

1.5.	 Otros avances de ultra mini-invasión
1.6.	 Comparativa entre las distintas técnicas
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Una experiencia de capacitación 
única, clave y decisiva para 
impulsar tu desarrollo profesional”
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El Diplomado en Cirugía Ultra Mini-invasiva y Robótica en Ginecología garantiza, 
además de la capacitación más rigurosa y actualizada, el acceso a un título de 
Diplomado expedido por TECH Universidad.
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Supera con éxito este programa y recibe tu 
titulación universitaria sin desplazamientos 
ni farragosos trámites”
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*Apostilla de La Haya. En caso de que el alumno solicite que su título en papel recabe la Apostilla de La Haya, TECH EDUCATION realizará las gestiones oportunas para su obtención, con un coste adicional.

Este Diplomado en Cirugía Ultra Mini-invasiva y Robótica en Ginecología contiene el 
programa universitario más completo y actualizado del mercado

Tras la superación de la evaluación, el alumno recibirá por correo postal* con acuse 
de recibo su correspondiente título de Diplomado emitido por TECH Universidad

Este título expedido por TECH Universidad expresará la calificación que haya obtenido 
en el Diplomado, y reunirá los requisitos comúnmente exigidos por las bolsas de 
trabajo, oposiciones y comités evaluadores de carreras profesionales

Título: Diplomado en Cirugía Ultra Mini-invasiva y Robótica en Ginecología

Modalidad: No escolarizada (100% en línea)

Duración: 6 semanas
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