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Presentacion

El mercado de los drones esta contribuyendo a que organismos oficiales y academias

se reinventen en el mundo aeronautico. El ingeniero que interviene en este campo debe
poseer las competencias mas actualizadas en cuanto al mantenimiento y trabajo sobre

los circuitos, los sistemas de sensores 0 el disefio de su placa electronica. Ademas, debe
conocer la legislacion aplicable, el manejo y los campos de intervencion en los que se puede
trabajar de forma realmente eficiente con ellos. Este programa actualizado y de calidad,
acerca a los alumnos al ambito de la Ingenierfa y Operaciones de Drones. Una completa
especializacion que busca capacitar a los alumnos para el éxito en su profesion.
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@ @ Un Master Titulo Propio, exhaustivo y totalmente

actualizado, que permitira al alumno capacitarse
en todas las areas de trabajo con drones, desde

la parte técnica hasta su manejo e implantacion

en diferentes sectores”
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El mundo de la aeronautica ha cambiado con la aparicion de los drones. La tecnologia
dron avanza a gran velocidad, siendo su evolucion mucho mas rapida incluso que la
tecnologia movil. Ha sido tal su crecimiento que en la actualidad existen drones con
mas de 20 horas de autonomia de vuelo.

Por otro lado, el avance de los drones implica una creciente necesidad de
especializacion de pilotos y otros profesionales relacionados con su uso. No es

lo mismo pilotar un dron de entretenimiento, que volar un dron de alto valor para
operaciones especializadas. Por esa razon es tan necesaria esta capacitacion intensiva,
ya que favorecera la especializacion de profesionales en drones.

Este programa esta dirigido a aquellas personas interesadas en alcanzar un nivel

de conocimiento superior sobre la Ingenieria y Operaciones de Drones. El principal
objetivo es especializar al alumno para que aplique en el mundo real los conocimientos
adquiridos en este programa, en un entorno de trabajo que reproduzca las condiciones
que se puede encontrar en su futuro, de manera rigurosa y realista.

Ademas, al tratarse de un programa, 100% online, el alumno no esta condicionado por
horarios fijos ni necesidad de trasladarse a otro lugar fisico, sino que puede acceder a
los contenidos en cualquier momento del dia, equilibrando su vida laboral o personal
con la académica.

Este Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones contiene el
programa educativo mas completo y actualizado del mercado. Sus caracteristicas
mas destacadas son:

¢ El desarrollo de casos practicos, presentados por expertos en Ingenieria y Operaciones
de Drones

* Los contenidos graficos, esquematicos y eminentemente practicos, con los que estan
concebidos, recogen una informacién cientifica y préactica sobre aquellas disciplinas
indispensables para el gjercicio profesional

* Los ejercicios practicos donde realizar el proceso de autoevaluacion para mejorar
el aprendizaje
* Su especial hincapié en metodologias innovadoras en Ingenieria y Operaciones de Drones

* Las lecciones tedricas, preguntas al experto, foros de discusion de temas
controvertidos y trabajos de reflexion individual

+ Ladisponibilidad de acceso a los contenidos desde cualquier dispositivo, fijo o portatil,
con conexion a internet

Concebido para ser una completa
recopilacion de saberes tedricos y
practicos, este Master Titulo Propio,
impulsara tu capacidad real y efectiva
en este campo de trabajo”



Con un sistema creado para
convertir tu esfuerzo en resultados,
en el menor tiempo posible, este
Master Titulo Propio, es la mejor
opcion para impulsar tu carrera”

Incluye, en su cuadro docente, a profesionales pertenecientes al ambito de la Ingenieria y
Operaciones de Drones, que vierten en esta capacitacion la experiencia de su trabajo, ademas
de reconocidos especialistas de sociedades de referencia y universidades de prestigio.

Su contenido multimedia, elaborado con la Ultima tecnologia educativa, permitira

al profesional un aprendizaje situado y contextual, es decir, un entorno simulado
que proporcionara una especializacion inmersiva, programada para entrenarse ante
situaciones reales.

El disefio de este programa se centra en el Aprendizaje Basado en Problemas, mediante
el cual el profesional debera tratar de resolver las distintas situaciones de practica
profesional, que se le planteen a lo largo del curso académico. Para ello, el profesional
contara con la ayuda de un novedoso sistema de videos interactivos realizados por
reconocidos expertos en Ingenieria y Operaciones de Drones y con gran experiencia.
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Este Master Titulo Propio 100% online
te permitira compaginar tus estudios
con tu labor profesional. Tu eliges
donde y cuando especializarte.

Durante tu estudio contaras con un material
didactico de calidad y los sistemas de
aprendizaje de las mejores universidades,
para conseguir que tus competencias
crezcan de forma paulatina y constante.
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Objetivos

El programa en Ingenieria y Operaciones de Drones, tiene como objetivo capacitar a
los profesionales de la Ingenieria en los aspectos especificos que intervienen en este
campo, ofreciéndoles un desarrollo especializado de alto impacto para su desarrollo
y aplicacion. Un programa de alta calidad, que optimizara el esfuerzo convirtiéndolo

rapidamente en resultados.
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El objetivo de este Master Titulo Propio, es
capacitar profesionales competentes en
Ingenieria y Operaciones de Drones, que
puedan dar respuesta a los requerimientos
actuales del sector”
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Objetivos generales

* Especificar y concretar una visién conjunta de la aviacion no tripulada en el mundo y, mas
concretamente, en Europa y EE. UU

+ Delimitar las actuaciones de los distintos tipos de piloto: profesional y deportivo
+ Caracterizar las plataformas aéreas no tripuladas desde un punto de vista pragmatico

+ Aplicar procedimientos de inspeccion, comprobacion, ajuste y sustitucion en conjuntos,
elementos, piezas y sistemas de indicacion para realizar el mantenimiento programado
y correctivo de los mismos, tanto en la plataforma aérea no tripulada, como en los
elementos accesorios necesarios, Como la estacion en tierra 0 accesorios como la carga
de pago

* Seleccionar los procedimientos establecidos en los manuales de mantenimiento para realizar
el almacenamiento de elementos, piezas y sistemas; incluidas las fuentes de energia

+ Aplicar los procedimientos establecidos en los manuales de mantenimiento para realizar
operaciones de pesado y célculo de la carga de pago de las aeronaves

* Analizar los modelos de gestion y organizacion utilizados en el mantenimiento
aeronautico para realizar actuaciones relacionadas con los mismos

* Aplicar técnicas de gestion de almacén para realizar el control de stock

+ Realizar las actuaciones derivadas de los procedimientos establecidos por la empresa
para realizar operaciones en los procesos de fabricacion y ensamblaje

+ Evaluar situaciones de prevencion de riesgos laborales y de proteccion ambiental,
proponiendo y aplicando medidas de prevencion y de proteccion, personales y colectivas,
de acuerdo con la normativa aplicable en los procesos de trabajo, para garantizar
entornos seguros

* |dentificar y proponer las acciones profesionales necesarias para dar respuesta a la
accesibilidad universal y al «disefio para todas las personas»

* Detallar el uso y aplicacion de los drones en actividades tecnoldgicas de la Ingenieria
especificadas en el RD 1036

+ |dentificar y aplicar parémetros de calidad en los trabajos y actividades realizados en
el proceso de aprendizaje, para valorar la cultura de la evaluacion y de la calidad y, ser
capaces de supervisar y mejorar procedimientos de gestion de calidad

* Especificar la operativa de una operadora aerondutica. Detallar el funcionamiento interno
de esta “pequefia compafiia aérea” y el funcionamiento de gestion frente a la autoridad
aeronautica

+ Utilizar procedimientos relacionados con la cultura emprendedora, empresarial y
de iniciativa profesional, para realizar la gestién basica de una pequefia empresa o
emprender un trabajo

¢ Reconocer sus derechos y deberes como agente activo en la sociedad, teniendo en
cuenta el marco legal que regula las condiciones sociales y laborales, para participar
como ciudadano democratico

Aprovecha la oportunidad y da el
paso para ponerte al dia en las
dltimas novedades en Ingenieria
y Operaciones de Drones”
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Objetivos especificos

Mddulo 1. Particularidades de los drones
¢ Adquirir una vision particular de las peculiaridades y caracteristicas de la legislacion en el
mundo, y mas concretamente en Europa, EE. UU y Espafa

+ Presentar los distintos usos de los drones en las diferentes modalidades como:
entrenamiento, aeromodelo y deporte

* Estructurar, organizar y definir las diferentes instituciones que, de forma reglada, actian
en el entorno no profesional de los drones

+ Implementar y taxonomizar las diferentes aplicaciones profesionales de los drones a
la operativa funcional mediante la ingenieria: desde la cartografia, hasta la agricultura;
pasando por la fotogrametria, la ingenieria civil, termografia, medio ambiente, mineria,
inspecciones varias, fotografia, publicidad y emergencias

Méddulo 2. Prevencién de riesgos laborales con drones
+ Detallar el marco regulatorio especifico

+ Profundizar en la higiene y ergonomia del trabajo
* Adaptar los equipos personales a las necesidades concretas de cada uso
+ Profundizar en los procedimientos de actuacion en caso de accidente

+ |dentificar los posibles peligros del trabajo exterior y con los drones y presentar las
medidas preventivas
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Modulo 3. I+D+l: prestaciones de la aeronave
+ Reconocer la importancia de las prestaciones de las plataformas aéreas no tripuladas
para el desarrollo de la actividad aérea

+ Desarrollar las habilidades y aptitudes basicas en el conocimiento del origen de las
prestaciones de los RPAS

* Reconocer las prestaciones necesarias de una aeronave no tripulada para llevar a la
practica vuelos seguros en distintos escenarios

+ |dentificar las prestaciones necesarias de una aeronave no tripulada para llevar a la
practica vuelos seguros con diferentes configuraciones y otros factores que puedan
influir

* Detallar las fuerzas y energias que actdan en una aeronave en las diferentes fases del vuelo

Médulo 4. Disefio e Ingenieria I: conocimiento especifico de drones
+ Profundizar, desde las leyes de la fisica, en los principios basicos del vuelo,
concretamente desde la aerodindmica

+ Desarrollar las capacidades y aptitudes en el conocimiento de los componentes basicos

de una aeronave no tripulada, su funcionamiento y posibilidades

* Adquirir los elementos de que consta una aeronave no tripulada y los requisitos de estos

equipos
+ Ahondar en la importancia del mantenimiento, asi como de su obligatoriedad y sus
limitaciones

Médulo 5.Disefo e Ingenieria Il: mantenimiento avanzado de drones
* Asegurar que cada intervencion esté orientada a la seguridad de los vuelos

+ Concienciar de la importancia y obligatoriedad de llevar a cabo un mantenimiento de la
aeronave acorde a las instrucciones del operador

+ Concienciar de la importancia y obligatoriedad de llevar a cabo un mantenimiento de la
aeronave acorde a las instrucciones del fabricante

+ Profundizar en los items mas importantes del mantenimiento de la aeronave para
observary actuar en cada escenario

* Adquirir los conocimientos necesarios de actuacion respecto del mantenimiento de
plataformas aéreas no tripuladas dependiendo de cada MTOM

¢ Interpretar los modelos administrativos a modo de registro y cumplimentarlos conforme
ala legislacion vigente

* Actuar conforme a las buenas practicas y con respeto al medio ambiente

Mddulo 6. Termografia con drones |
¢ Acceder al conocimiento fundamentado de la termografia

* Aplicar e integrar los drones en la tecnologia del calor

+ Seleccionar la camara en funcion de su utilidad y versatilidad

* Adaptar la funcionalidad de la cdmara infrarroja a la mision propuesta

* Procesar y analizar imagenes hasta hallar el resultado final

+ Aplicar los conocimientos adquiridos a distintos TTA

* Visualizar, editar y analizar las imagenes infrarrojas tomadas con el software propuesto

+ |dentificar los errores mas frecuentes para su mitigacion en el producto entregable al
cliente final



Mddulo 7. Termografia con drones Il
+ Desarrollar el andlisis de las imagenes térmicas como fundamento en aplicaciones varias

+ Profundizar en la identificacion de las capacidades de la tecnologia térmica y su puesta
en practica
+ Desarrollar metodologias de trabajo de campo para generar diagnosticos eficaces

+ Potenciar las habilidades personales del analista de imagenes con base en el andlisis
cientifico

+ Desarrollar capacidades para un diagnéstico fundamentado
* Detallar e inferir situaciones sobre la base de hechos recogidos

* Aplicar la tecnologia infrarroja para desarrollar procedimientos de acciones resolutorias
de, aplicacion futura e inmediata

* Resolver necesidades de aplicacion que, con otras tecnologias, no se puede dar
respuesta

+ Emitir informes termograficos justificados como base de actuaciones de mejora

Maédulo 8. Tecnologia de la informacién geografica para drones
+ Implementar la tecnologia para la toma de datos espaciales

+ Gestionar datos espaciales, sus fuentes y recursos
+ Desarrollar sistemas de coordenadas y formatos de datos
* Detallar sistemas de informacion geografica con drones

* Disefiar misiones especificas para su aplicacion en la ordenacion del territorio y en la
gestion de usos del suelo
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Mddulo 9. Levantamientos aéreos y fotogrametria con drones
* Conocer los principios fundamentales de la fotogrametria

+ Ahondar, de forma especifica, en los fundamentos y la operativa de la fotogrametria con
drones

+ Definir las diferentes opciones del vuelo y la camara para llevar a cabo la mision
+ Analizar, de forma practica, las condiciones exdgenas
* |dentificar e interpretar las opciones del software propuesta para nuestro trabajo en concreto

+ Confeccionar un resultado final como producto entregable

Mddulo 10. El manual de operaciones
+ Conocer en profundidad el funcionamiento interno de una compafiia aérea no tripulada

* Conocer en profundidad las relaciones de una operadora de drones con la autoridad
competente

* Formalizar procedimientos operacionales en forma de planificacion, organizacion,
direccion, coordinacion y control de los requisitos establecidos

* Reconocer aspectos para la mejora continua en la formacion

* Desarrollary llevar a la practica el establecimiento de las limitaciones necesarias
+ |dentificar y evaluar posibles riesgos

¢ Detallar metodologias para el mantenimiento adecuado de los SANT

+ Profundizar en el desarrollo seguro de las operaciones aéreas

+ Desarrollar las capacidades, habilidades y competencias para llevar a la practica la
configuracién de una operadora bajo los estandares de seguridad
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Competencias

Este Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones, ha sido creado como
herramienta de alta capacitacion para el profesional. Su intensiva especializacion
habilitara para poder trabajar en todos los ambitos relacionados con esta area, con la
seguridad de un experto en la materia.
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@ @ Adquiere las competencias de un experto en

drones, tanto en su parte técnica como en su
pilotaje y aplicacion practica, aprendiendo con
la calidad de un programa de alto impacto”
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3 N\
Competencia general
C/ N

*+ Desarrollar aplicaciones Ingenieria y Operaciones de Drones

‘ ‘ Especializate en una de las

principales universidades
online privadas de habla
hispana del mundo”
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Competencias especificas

' + Obtener la calificacion para hacer el mantenimiento de aeronaves pilotadas por control
remoto

+ Responder a las necesidades de la Ingenieria, con aplicaciones practicas en operaciones
aéreas con drones

: + Seleccionar la documentacion técnica requerida segun la intervencion que se va a realizar,
r cumpliendo las normativas especificas aeronauticas

* Realizar el mantenimiento programado y correctivo del motor eléctrico, la estacion en
- tierra, el chasis, los sistemas del tren de aterrizaje, los sistemas de suministro eléctrico,
la controladora, los variadores y las hélices, cumpliendo las normativas especificas
aeronauticas

* Realizar el mantenimiento programado y correctivo de los sistemas de potencia
hidraulica, energia, y de neumatica de la plataforma, cumpliendo las normativas
especificas aeronauticas

*

Realizar el almacenamiento y conservacion de los elementos que conforman la aeronave,
cumpliendo las normativas especificas aeronduticas

+ Realizar operaciones de pesado de la aeronave
* Realizar actuaciones relacionadas con la organizacion y gestion del mantenimiento
+ Realizar el control de stock para la gestion de repuestos en el almacén

+ Realizar operaciones en los procesos de fabricacion y ensamblaje de elementos y
componentes de los motores, estructuras y sistemas de la aeronave

*

Realizar actividades de inspeccion y control de calidad en fabricacion y montaje de motores,
estructuras, sistemas de las aeronaves y de sus componentes, asf como en las operaciones
de mantenimiento de los mismos, cumpliendo las normativas especificas aeronauticas
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Direccion del curso

Dentro del concepto de calidad total del Master Titulo Propio, TECH tiene el orgullo
de poner a disposicion del alumno un cuadro docente de altisimo nivel, escogido por
su contrastada experiencia. Profesionales de diferentes dreas y competencias que
componen un elenco multidisciplinar completo. Una oportunidad Unica de aprender
de los mejores.
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Un programa creado e impartido por
especialistas de este campo de trabajo
que te daran una vision cercana y real
de esta profesion, acercandote a ella de
manera realista y directa”



tecn 20| Direccién del curso

Direccion

D. Pliego Gallardo, Angel Alberto

Piloto de Transporte del Lineas Aéreas ATPL (A)

Piloto PPL (A), ULM, RPAS

Instructor y examinador teorica y practica de RPAS

Profesor Universitario UNEATLANTICO

Diplomado Universitario por la Secretaria de Estado de Universidades e Investigacion

Profesor de “Mantenimiento de aeronaves”. Curso del Fondo Social Europeo (TMVVO004PO0). FEMPA 2019
Maestro de EP por la Universidad de Alicante

CAP en Tecnologia por la Universidad de Alicante

Operador autorizado por AESA

Fabricante de RPAS autorizado por la AESA

D. Bazan Gonzalez, Gerardo

* Ingeniero electronico

+ Especialista en TT.AA. e. Espafia y Latam
+ Experto en grandes cuentas e institucional
* Piloto de RPAS
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D. Saiz Moro, Victor

+ Ingeniero Técnico Industrial
Piloto RPAS
Instructor tedrica y practica de RPAS
Operador autorizado por AESA
Fabricante de RPA’s autorizado por AESA

Especialista y experto en asesoramiento aerondutico

Profesores

Dha. Lopez Amedo, Ana Maria D. Fernandez Moure, Rafael L.
*+ Vicepresidenta de la Federacion de Deportes Aéreos de la Comunidad Valenciana * Especialista en Seguridad Aeroportuaria
* Presidenta del Club de Deportes Aéreos San Vicente del Raspeig * Experto en Seguridad Aeroportuaria
¢ Experta en Institucional + Piloto de RPAS. Instructor de RPAS

* Especialista y experta en aviacion no tripulada D. Buades Blasco. Jerénimo
N I

+ Piloto de RPAS * Geografo
¢ Instructora de RPAS + Especialista en Sistemas de Informacién y Medio Ambiente
+ Examinadora de RPAS + CAP por la Universidad de Alicante

+ Piloto de RPAS
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Estructura y contenido

El programa de estudios ha sido disefiado con base en la eficacia educativa, seleccionando
cuidadosamente los contenidos para ofrecer un recorrido completo, que incluye todos los
campos de estudio imprescindibles para alcanzar el conocimiento real de la materia. Con
las actualizaciones y aspectos mas novedosos del sector.
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Un temario completo, que recorre todos y cada
uno de los ambitos de interés para el profesional
que quiere intervenir en drones, con la capacidad
de un especialista de alto nivel”
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1.6.1.4. Vuelo radiocontrolado. F3
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1.6.1.6. Modelos con motor eléctrico. F5
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17.2. Acrobaticos
17.3.  FunFly
17.4.  Maquetas
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1.8.1.1. Modalidades
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Aplicaciones operativas de los drones a la ingenieria |
1.9.1.  Aplicaciones en cartografia—fotogrametria
1.9.2.  Aplicaciones en ingenieria civil

. Aplicaciones operativas de los drones a la ingenieria |l

1.10.1. Aplicaciones en Termografia
1.10.2. Aplicaciones medioambientales

. Aplicaciones operativas de los drones a la ingenieria Il

1.11.1. Aplicaciones en Mineria
1.11.2. Aplicaciones en Inspecciones

. Aplicaciones operativas de los drones a la ingenieria IV
1.12.1. Aplicaciones en fotografia artistica y espectaculos
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1.12.3. Aplicaciones en seguridad y emergencias
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Médulo 2. Prevencion de riesgos laborales con drones

2.1.  Normativa especifica
2.1.1. Normativa especifica
2.1.2.  Evaluacion de riesgos
2.2.  Equiposy maquinaria
2.2.1.  Equipos
2.2.2.  Maquinaria
2.3.  Mercancias peligrosas DGR
2.3.1.  Mercancias peligrosas
2.3.2. Clasificacion y actuacion en accidentes e incidentes con mercancias peligrosas
2.4.  Higiene y ergonomia

2.4.1.  Higiene

2.4.2.  Ergonomia
2.5. EPIs

2.51. EPIs

2.52.  Utilizacion
2.6.  Situaciones de emergencias
2.6.1.  Plan de autoproteccion
2.6.2. Actuaciones en caso de emergencia
2.7.  Procedimientos en caso de accidente laboral
2.7.1.  Procedimientos en caso de accidente laboral
2.7.2.  Investigacion de accidentes e incidentes
2.8.  Vigilancia de la salud
2.8.1.  Obligaciones de las empresas
2.82. Plan de emergencia
2.9.  Trabajos a la intemperie
2.9.1. Peligros para las personas que trabajan al aire libre
29.2. Medidas preventivas para trabajos a la intemperie
2.10. Trabajos con drones
2.10.1. Peligros para las personas que trabajan con drones
2.10.2. Medidas preventivas para trabajos con drones
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3.2.3.  Centro de gravedad y centro de presiones

3.24.  Lapérdiday la barrena Mddulo 4. Disefio e Ingenieria |: conocimiento especifico de drones
3.3.  Aeronaves de ala rotatoria |

4.1, Clasificacion de las aeronaves para el piloto y el ingeniero
41.1. Genérica
4.1.2.  Segun la AESA

4.2, Principios de vuelo para el piloto y el ingeniero
4.21.  Principios exégenos

3.3.1.  Energias que actlan en la aeronave

3.3.2.  Fuerzas que actuan en la aeronave
3.4, Aeronaves de ala rotatoria Il

3.4.1. Elsistema rotor

3.4.2. Oscilaciones inducidas: ) o By »
4.2.1.1. Teorema de Bernoulli, efecto Venturi, principio de accién y reaccion

3.4.2.1.PIO o .

3429 MIO 4.2.2.  Principios endégenos

o 4.2.2.1. El plano, perfil alar, angulo de ataque, capa limite, rendimiento
3.4.2.3. AlO

4.3.  Requisitos de los RPAS para el piloto y el ingeniero
4.3.1.  ldentificacion, matriculacion y aeronavegabilidad
4.3.2. Registro: matricula, certificados de tipo y especial
4.3.3. Requisitos

4.4, Disefio e Ingenierfa: caracterizacion de la aeronave

3.5.  Metodologia para el vuelo de RPAS
3.51.  Prevuelo: lista de chequeo de seguridad
3.5.2.  Despeguey ascenso
3.5.3.  Crucero
3.5.4. Descensoy aterrizaje
3.5.5. Después del aterrizaje
3.6. Perfiles de vuelo y caracteristicas de la operacion
3.6.1. Objeto
3.6.2. Caracteristicas de la operacion

441, Célula dela aeronave
4.42.  Equipos de a bordo
4.4.3. Caracterizacion Aguila-6
4.5, Teoria del mantenimiento basico para el piloto y el ingeniero
4.57. Objeto, alcance y normativa aplicable

3.6.3.  Preparacién del vuelo ;Qué incluye?
P Q y 45.2. Contenido

3.6.4.  Operacion normal

3.6.5.  Situaciones en condiciones anormales y de emergencia
3.6.6.  Andlisisy cierre de las operaciones de vuelo

3.6.7. Metodologia para la elaboracién de perfiles de vuelo



4.6.

4.7.

4.8.

4.9.

4.10.

Disefio de componentes de la aeronave y herramientas para Ingenieria

4.6.1. Componentes

4.6.2. Herramientas

Practica del mantenimiento basico para el piloto y el ingeniero

4.7.1.  Limitaciones

Tipos de revision en el mantenimiento basico para el piloto y el ingeniero 53.
4.8.1. Inicial

4.8.2.  Periodicas

Mantenimiento basico de la aeronave y de la estacion en tierra para el piloto y el ingeniero

4.9.1.  Antes del vuelo
49.2.  Después del vuelo 5.4.
Uso de las baterias de polimero de litio 5.5.

4.10.1. Carga, uso y almacenamiento
4.10.2. Calculo basico de la autonomia

Mddulo 5. Disefio e Ingenieria Il: mantenimiento avanzado de drones

5.1.

5.2.

Introduccion y objetivos del mantenimiento para el ingeniero
51.1.  Introduccion

51.2.  Objetivos

5.1.2.1. Evitar paradas por averia

5.1.2.2. Evitar anomalias causadas por mantenimiento insuficiente

5.1.2.3. Conservacion 5.6.

5.1.2.4. Alcance y vida util de los bienes productivos
5.1.2.5. Innovacion, tecnificacion y automatizacion del proceso

5.1.2.6. Reduccion de costos a la empresa 57.

5.1.2.7. Integracion de departamentos: mantenimiento, operaciones e [+D
Factores y tipologias para el ingeniero
5.2.1. Factores

5.2.1.7. Recursos de la empresa

5.2.1.2. Organizacion, estructura y responsabilidades

5.2.1.3. Formacion

5.2.1.4. Implantacion y gestion

5.2.1.5. Coordinacion
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5.2.2. Tipologias

5.2.2.1. Clasificacion

5.2.2.2. Mantenimiento preventivo
5.2.2.3. Mantenimiento correctivo
5.2.2.4. Mantenimiento predictivo

Plan de mantenimiento preventivo para el ingeniero

53.1. Ventajas

532, Fases

5.3.3. Programa

5.3.4. Compromiso con la seguridad, calidad y medio ambiente

Programa planificado de mantenimiento. Aguila-6 para el piloto y el ingeniero
Sistemas de control de mantenimiento

5.5.1.  Teoria del mantenimiento

5.5.2. Organizacion del mantenimiento

5.5.3. Control del proceso del mantenimiento

5.54. Elementos relacionados con el concepto de control
5.5.5.  Requisitos de un buen control

5.5.6. Técnicas de control aplicadas

5.5.7.  Proceso de gestion del mantenimiento de una empresa
5.5.8.  Administracion y control

5.5.9. Elcontrol del mantenimiento en una organizacion

Operaciones en tierra de aeronaves y equipos

5.6.1.  Prevision de montaje y calibracion

5.6.2.  Puesta en marcha: antes, durante y después del vuelo
Instalaciones tecnoldgicas de la aeronave para el ingeniero
57.1.  Mecénica

5.7.2.  Hidraulica

5.7.3.  Neumatica

tecn
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5.8.

5.9.

5.10.

5.11.

Instalacion eléctrica para el ingeniero

5.8.1.  Definicion

5.82. Tecnologia: taxonomia del dron

5.8.3. Electronica

Sistemas de gestion documental para el piloto y el ingeniero
5.9.1.  Definicion

59.2. Documentos generales y especificos

59.3. Documentos obligatorios

Simulacién de escenarios practicos para la aplicacion del RD 1036/2017
5.10.1.
5.10.2. Restricciones operativas aplicables a la aeronave

5.10.3. Requisitos técnicos para operacion en los distintos escenarios operacionales

Identificacion

Documentacion técnica para operacion en los distintos escenarios operacionales

Maédulo 6. Termografia con drones |

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

La Termografia y los drones

6.1.1.  Definiciones

6.1.2.  Antecedentes

Fundamentos fisicos de la Termografia Infrarroja
6.2.1.  Latransmision de calor

6.2.2. Laradiacion electromagnética
Aplicacion en los RPAS

6.3.1.  Tipologia

6.3.2.  Componentes de los sistemas de RPAS

Integracion en plataformas aéreas no tripuladas
6.4.1.  Eleccion de la cdmara

6.4.2.
Camaras térmicas

6.5.1.  Funcionamiento y caracteristicas

6.5.2.  Principales camaras del mercado

Aplicaciones en la ingenieria de imagenes termograficas

Imagen

6.6.1.  Enconstruccion e industria
6.6.2.  Enagriculturay ganaderia
6.6.3. Enemergencias

6.7.

6.8.

6.9.

6.10.

Toma de imagenes termograficas
6.7.1.
6.7.2.
Procesado de datos termograficos

Toma de imagenes
Calibracion

6.8.1.  Procesado preliminar

6.8.2.  Andlisis de imagenes

Software de visualizacion, edicion y anélisis
6.9.1.  Flir Tools

6.9.2.  Manejo del programa

Errores mas frecuentes
6.10.1. Toma de imagenes
6.10.2. Interpretacion de imagenes

Mddulo 7. Termografia con drones |l

7.7,

7.2.

7.3.

7.4.

7.5.

7.6.

Teorética aplicada

7.1.1.  Elcuerpo negroy el punto caliente
7.1.2.
Termografia infrarroja Il

Teoria de la radiacion

7.2.1.  Termografia activa y termografia pasiva
7.2.2.  Eltermograma

7.2.3.  Condiciones de aplicacion

Causas y efectos de la medicion

7.3.1.  Leyesy principios fisicos

7.3.2.  Elobjeto medido. Factores que afectan

Temperatura y distorsiones

7.4.1.  Sistemas de medicion y unidades

7.4.2.  Distorsiones

Software y hardware

7.5.1. Software

7.5.2.  Hardware

Misiones

7.6.1.  Mision estatica: parques edlicos y plantas solares
7.6.2.  Mision dinamica: vigilancia y seguridad



7.7.

7.8.

7.9.

7.10.

Mddulo 8. Tecnologias de la informacion geografica para drones

Actuaciones sociales

7.7.1.  Lucha contra el fuego

7.7.2.  Rescatey emergencias
Andlisis y diagnostico

7.8.1.  Analisis y diagndstico interpretativo
7.8.2.  Andlisis y diagndstico funcional
Informes

7.9.1.  Elinforme termografico

7.9.2.  Analisis de campo

Reporte entregable

7.10.1. Equiposy criterios

7.10.2. Ejemplo de reporte

8.7.

8.8.

8.9.

8.10.
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Aplicaciones practicas para la ordenacion y gestion de inmuebles

8.7.1.  Elcatastro inmobiliario

8.7.2.  El Sistema de Informacién Geografica de Parcelas Agricolas (SIGPAC)
Aplicaciones practicas para la ordenacion y gestion de usos del suelo

8.8.1. Elpaisajey los usos del suelo

8.8.2. LasTICy elanalisis de usos del suelo

8.8.3.  CORINE Land Cover (Coordination of Information on the Environment)
8.8.4. Sistema de Informacién sobre Ocupacion del Suelo en Espafia (SIOSE)
Espacios naturales protegidos

8.9.1.  Afecciones para el uso de RPAS en Espacios Naturales Protegidos
Planificacion de proyectos con RPASy SIG para la ordenacion y gestion del territorio
8.10.1. Técnicas y métodos para la planificacion de proyectos

Mddulo 9. Levantamientos aéreos y fotogrametria con drones

8.1.

8.2.

8.3.

8.4.

8.5.

8.6.

Particularidades de la tecnologia de la Informacion Geogréafica
8.1.1.  Tecnologias de la informacién geogréfica

8.1.2.  Ordenacion y gestion del territorio

Hardware y software. Implementacion de datos espaciales
8.2.1.  Recursos fisicos hardware aplicados al trabajo con RPAS
8.2.2. Recursos logicos software para el tratamiento de datos
La calidad de los datos espaciales. Fuentes y recursos de datos
8.3.1.  Nociones sobre datos espaciales

8.3.2. Infraestructuras de Datos Espaciales (IDEs)

8.3.3.  Centro Nacional de Informacion Geografica (CNIG)
Sistemas de coordenadas y formatos de datos

8.4.1. Coordenadas geograficas (Latitud, Longitud vs. UTM)
8.4.2.  Datos vectoriales y raster

Sistemas de Informacién Geografica (SIG) y RPAS

8.51. LosSIG

8.5.2.  Implementacion de datos RPAS en SIG

Aplicacion de GPS y SIG en la produccion de datos espaciales
8.6.1.  Gestion de base de datos espaciales

8.6.2. Interoperabilidad entre dispositivos de gestion de datos

9.1.

9.2.

Principios fundamentales de fotogrametria

9.1.1.  Objetivos de la fotogrametria y levantamientos aéreos
9.1.2. Fotogrametria con drones

9.1.3.  Aplicaciones de fotogrametria con drones

9.1.4.  Resultados de un levantamiento aéreo: ortomapas, modelos digitales
de superficie, modelos 3D, nubes de puntos

Conceptos de fotografia aplicables a la fotogrametria con drones
9.2.1. Fotografia general: enfoque, luz, precision
9.2.2.  Formacion de un modelo digital
0.2.3.  Tres ejes fundamentales para un levantamiento de calidad
9.2.3.1. Longitud focal
9.2.3.2. Altitud de vuelo
9.2.3.3. Tamafio de sensor
9.3.4.  Obturador mecanico vs. Obturador electronico
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9.3.

9.4.

9.5.

9.6.

9.7.

9.8.

9.9.

Fotogrametria con drones
9.3.1. Conceptos fundamentales de calidad, precisién y precision geografica
9.3.2.  Desarrollo de un levantamiento aéreo
9.3.2.1. Levantamiento de imagenes
9.3.2.1.1. Altura
9.3.2.1.2. Traslape (superposicion) de imagenes
9.3.2.1.3. Velocidad de vuelo
9.3.2.1.4. Direccion y orientacion de la aeronave
Uso de puntos de control terrestres
9.41. Objetivo para la colocacion de puntos de control terrestres
9.42. ZonasUTM
9.43. Medicion de puntos de control terrestres
9.4.4.  Organizacion y distribucion de puntos de control
9.4.5. Tipos de objetivos visuales de puntos de control y recomendaciones
Drones y equipo recomendado para levantamientos aéreos de fotogrametria
9.51. Configuracion de parametros de vuelo
9.5.2.  Configuracion de cdmara
Levantamiento practico
9.6.1.  Condiciones climatoldgicas para un levantamiento
9.6.2.  Andlisis del terreno
9.6.3. Extensiony drea a abarcar
9.6.4. Manejo de luz'y sombras
Software (DroneDeploy) para captura de imagen y vuelo auténomo
9.7.1.  Pardmetros a establecer
9.7.2.  Creacion de misiones auténomas
9.7.3.  Obtencion y almacenamiento de datos
Vuelo del dron y obtencién de datos
9.8.1.  Seguridad y verificaciones previas al vuelo
9.8.2. Importacién de misiones
9.8.3.  Enriquecimiento de modelos
Procesamiento de datos en DroneDeploy
9.9.1.  Revision de datos
9.9.2. Importacion de imagenes

9.10. Entregables

9.10.1.

9.10.2.
9.10.3.
9.10.4.

Ortomapas

Nube de puntos

Modelos digitales y curvas de nivel
Medicion volumétrica

Médulo 10. El manual de operaciones

10.1. Definicion, portada e indice
Registro de revisiones

10.2.

10.3.

10.4.

10.5.

10.2.1.

Listado de paginas efectivas

Introduccion

10.3.1.
10.3.2.
10.3.3.
10.3.4.

Declaracion responsable
Objeto y alcance
Definiciones

Normativa aplicable

Administracion y control. Organizacion y responsabilidades

10.4.1.

10.4.2.

Administracion y control del MO

10.4.1.1. Enmiendas y revisiones

10.4.1.2. Control documental

10.4.1.3. Responsable de la distribucién y control de los documentos
Organizacion y responsabilidades

10.4.2.1. Pilotos autorizados

10.4.2.2. Estructura organizativa

10.4.2.3. Responsabilidades y funciones del personal de gestién

10.4.2.4. Funciones y responsabilidades de los miembros de la organizacion.

Requisitos y precauciones

10.5.1.

Requisitos de cualificacion y entrenamiento

10.5.1.1. Requisitos para el pilotaje

10.5.1.2. Formacion y experiencia previa

10.5.1.3. Programa de entrenamiento

10.5.1.4. Registros de formacion y entrenamiento recurrente
10.5.1.5. Mantenimiento de la aeronave



10.5.2.

Precauciones relativas a la salud de la tripulacién

10.5.2.1. Precauciones relativas a las condiciones ambientales de la zona

de operacones

10.5.2.2. Ingesta de alcohol
10.5.2.3. Narcdticos.

10.5.2.4. Inmunizacion

10.5.2.5. Donacion de sangre
10.5.2.6. Precauciones alimentarias
10.5.2.7. Suefio y descanso
10.5.2.8. Operaciones quirurgicas

10.6. Limitaciones y tipos de operacion

10.7.

10.6.1.

10.6.2.

Limitaciones de tiempo de vuelo

10.6.1.7. Maximos de actividad

10.6.1.2. Excesos y reduccion de tiempos de descanso
10.6.1.3. Registros de vuelo de cada piloto

Tipos de operacion a realizar

10.6.2.1. Listado de actividades

10.6.2.2. Descripcion de operaciones y TTA

10.6.2.3. Habilitaciones y/o autorizaciones necesarias
10.6.2.4. Personal, flota y equipos necesarios

Controly supervision de las operaciones

10.7.1.
10.7.2.
10.7.3.
10.7.4.
10.7.5.
10.7.6.

Programa de prevencion de accidentes y seguridad de vuelo

Medidas de emergencia

Validez de autorizaciones y permisos
Cumplimiento de los requisitos de los pilotos
Cumplimiento de las medidas de mitigacion
La aeronave
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10.7.7. Control operacional

10.7.8. Facultades de la autoridad
10.8. Procedimientos

10.8.1. Preparacion del vuelo

10.8.2. Seguimiento de la operacion aérea

10.8.3. Finalizacion de la operacion aérea
10.9. Aspectos operativos. Accidentes e incidentes

10.9.1. Aspectos operativos relacionados con el tipo de aeronave

10.9.2. Tratamiento, notificacion y reporte de accidentes, incidentes y sucesos
10.10. Security y cumplimiento de los requisitos

10.10.1. Security

10.10.1.1. Medidas adoptadas para evitar la interferencia ilicita

10.10.1.2. Medidas adoptadas para evitar la interferencia deliberada del sistema
y de comunicacion de la aeronave

10.10.2. Aseguramiento del cumplimiento de los requisitos para la operacion

10.10.2.1. Medidas y procedimientos para la verificacion del cumplimiento de los
requisitos necesarios

10.10.2.2. Medidas y procedimientos para la verificar que el piloto porta la
documentacion exigida para realizar la operacion

Un recorrido intensivo que te
permitira crecer en tu capacidad de
intervencion, con la seguridad de
un estudio en el gue el crecimiento
teorico se combina con la vivencia
contextual de lo aprendido”



06
Metodologia

Este programa de capacitacion ofrece una forma diferente de aprender. Nuestra
metodologia se desarrolla a través de un modo de aprendizaje de forma

ciclica: el Relearning.

Este sistema de ensefianza es utilizado, por ejemplo, en las facultades de medicina
mas prestigiosas del mundo y se ha considerado uno de los mas eficaces por
publicaciones de gran relevancia como el New England Journal of Medicine.
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Descubre el Relearning, un sistema que abandona el
aprendizaje lineal convencional para llevarte a través de
sistemas ciclicos de ensefianza: una forma de aprender
que ha demostrado su enorme eficacia, especialmente
en las materias que requieren memorizacion”
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Estudio de Caso para contextualizar todo el contenido

Nuestro programa ofrece un método revolucionario de desarrollo de habilidades
y conocimientos. Nuestro objetivo es aflanzar competencias en un contexto
cambiante, competitivo y de alta exigencia.

Con TECH podras experimentar
una forma de aprender que esta
moviendo los cimientos de las
universidades tradicionales de
todo el mundo”

Accederas a un sistema de

aprendizaje basado en la reiteracion, con
Una ensefianza natural y progresiva a lo
largo de todo el temario.




El alumno aprenderd, mediante
actividades colaborativas y casos reales,
la resolucion de situaciones complejas
en entornos empresariales reales.

Metodologia |35 tecn

Un método de aprendizaje innovador y diferente

El presente programa de TECH es una ensefianza intensiva, creada desde 0, que
propone los retos y decisiones mas exigentes en este campo, ya sea en el ambito
nacional o internacional. Gracias a esta metodologia se impulsa el crecimiento
personal y profesional, dando un paso decisivo para conseguir el éxito. El método
del caso, técnica que sienta las bases de este contenido, garantiza que se sigue la
realidad econdmica, social y profesional mas vigente.

Nuestro programa te prepara para
afrontar nuevos retos en entornos
inciertos y lograr el éxito en tu carrera”

El método del caso ha sido el sistema de aprendizaje mas utilizado por las mejores
facultades del mundo. Desarrollado en 1912 para que los estudiantes de Derecho no solo
aprendiesen las leyes a base de contenidos tedricos, el método del caso consistio en
presentarles situaciones complejas reales para que tomasen decisiones y emitiesen juicios
de valor fundamentados sobre como resolverlas. En 1924 se establecié como método
estandar de ensefianza en Harvard.

Ante una determinada situacion, ;qué deberia hacer un profesional? Esta es la pregunta a la
que te enfrentamos en el método del caso, un método de aprendizaje orientado a la accion.

A'lo largo del programa, los estudiantes se enfrentaran a multiples casos reales. Deberan
integrar todos sus conocimientos, investigar, argumentar y defender sus ideas y decisiones.
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Relearning Methodology

TECH auna de forma eficaz la metodologia del Estudio de Caso con
un sistema de aprendizaje 100% online basado en la reiteracion, que
combina 8 elementos diddacticos diferentes en cada leccion.

Potenciamos el Estudio de Caso con el mejor método de ensefianza
100% online: el Relearning.

En 2019 obtuvimos los mejores resultados
de aprendizaje de todas las universidades
online en espanol en el mundo.

En TECH se aprende con una metodologia vanguardista concebida
para capacitar a los directivos del futuro. Este método, a la vanguardia
pedagogica mundial, se denomina Relearning.

Nuestra universidad es la Unica en habla hispana licenciada para
emplear este exitoso método. En 2019, conseguimos mejorar los
niveles de satisfaccion global de nuestros alumnos (calidad docente,
calidad de los materiales, estructura del curso, objetivos...) con
respecto a los indicadores de la mejor universidad online en espafiol.

learning
from an
expert




10 cm
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En nuestro programa, el aprendizaje no es un proceso lineal, sino que sucede en
espiral (aprender, desaprender, olvidar y reaprender). Por eso, se combinan cada uno
de estos elementos de forma concéntrica. Con esta metodologia se han capacitado

mas de 650.000 graduados universitarios con un éxito sin precedentes en ambitos
tan distintos como la bioguimica, la genética, la cirugia, el derecho internacional,

las habilidades directivas, las ciencias del deporte, la filosofia, el derecho, la
ingenieria, el periodismo, la historia o los mercados e instrumentos financieros.
Todo ello en un entorno de alta exigencia, con un alumnado universitario de un perfil
socioeconémico alto y una media de edad de 43,5 anos.

El Relearning te permitira aprender con menos esfuerzo
y mas rendimiento, implicandote mas en tu capacitacion,
desarrollando el espiritu critico, la defensa de argumentos
y el contraste de opiniones: una ecuacion directa al éxito.

A partir de la Ultima evidencia cientifica en el ambito de la neurociencia, no solo
sabemos organizar la informacion, las ideas, las imagenes y los recuerdos, sino que
sabemos que el lugar y el contexto donde hemos aprendido algo es fundamental
para que seamos capaces de recordarlo y almacenarlo en el hipocampo, para
retenerlo en nuestra memoria a largo plazo.

De esta manera, y en lo que se denomina Neurocognitive context-dependent
e-learning, los diferentes elementos de nuestro programa estan conectados con el
contexto donde el participante desarrolla su practica profesional.
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Este programa ofrece los mejores materiales educativos, preparados a conciencia para los profesionales:

Material de estudio

>

Todos los contenidos didacticos son creados por los especialistas que van a impartir
el curso, especificamente para él, de manera que el desarrollo didactico sea realmente
especifico y concreto.

Estos contenidos son aplicados después al formato audiovisual, para crear el método
de trabajo online de TECH. Todo ello, con las técnicas mas novedosas que ofrecen
piezas de gran calidad en todos y cada uno los materiales que se ponen a disposicion
del alumno.

Clases magistrales

Existe evidencia cientifica sobre la utilidad de la observacién de terceros expertos.

El denominado Learning from an Expert afianza el conocimiento y el recuerdo, y
genera seguridad en las futuras decisiones dificiles.

Practicas de habilidades y competencias

Realizaran actividades de desarrollo de competencias y habilidades especificas en
cada drea tematica. Practicas y dinamicas para adquirir y desarrollar las destrezas 'y
habilidades que un especialista precisa desarrollar en el marco de la globalizacion que
vivimos.

Lecturas complementarias

Articulos recientes, documentos de consenso y guias internacionales, entre otros. En
\l/ la biblioteca virtual de TECH el estudiante tendra acceso a todo lo que necesita para
completar su capacitacion.
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Case studies

Completaran una seleccion de los mejores casos de estudio elegidos expresamente
para esta titulacion. Casos presentados, analizados y tutorizados por los mejores
especialistas del panorama internacional.

Restmenes interactivos

El equipo de TECH presenta los contenidos de manera atractiva y dindamica en
pildoras multimedia que incluyen audios, videos, imagenes, esquemas y mapas
conceptuales con el fin de afianzar el conocimiento.

Este exclusivo sistema educativo para la presentacion de contenidos multimedia
fue premiado por Microsoft como “Caso de éxito en Europa”.

Testing & Retesting

Se evallan y reevaluan periddicamente los conocimientos del alumno a lo largo del
programa, mediante actividades y ejercicios evaluativos y autoevaluativos para que,
de esta manera, el estudiante compruebe como va consiguiendo sus metas.
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Titulacion

El Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones garantiza,
ademas de la capacitacion mas rigurosa y actualizada, el acceso a un
titulo de Master Propio expedido por TECH Universidad.
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Incluye en tu especializacion un titulo de Master en
Ingenieria y Operaciones de Drones: un valor afiadido
de alta cualificacion para cualquier profesional del
ambito de la educacion”
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Este Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones contiene el programa universitario
mas completo y actualizado del mercado.

Tras la superacion de la evaluacion, el alumno recibira por correo postal* con acuse de recibo su
correspondiente titulo de Master Propio emitido por TECH Universidad.

Este titulo expedido por TECH Universidad expresarad la calificacién que haya obtenido en el Master Titulo
Propio, y reunira los requisitos comunmente exigidos por las bolsas de trabajo, oposiciones y comités
evaluadores de carreras profesionales.

TECH es miembro de la American Society for Education in Engineering (ASEE), sociedad integrada por
los mas grandes exponentes en ingenieria a nivel internacional dentro del sector privado. Las ASEE pone

al alcance del alumno multiples herramientas para su desarrollo profesional, tales como talleres de trabajo,
acceso a publicaciones cientificas exclusivas, archivo de conferencias y oportunidades de crecimiento
laboral.

TECH es miembro de: ‘SAS E E

Titulo: Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones
Modalidad: No escolarizada (100% en linea)

Duracion: 12 meses

tecn
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C. con de identificacion
con éxito y obtenido el titulo de:

—___hasuperado

Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones

Se trata de un titulo propio de esta Universidad con una duracién de 1.500 horas,

con fecha de inicio dd/mm/aaaa y fecha de finalizacion dd/mm/aaaa.

TECH es una i 6n Particular de 6n Superior
por la Secretaria de Educacion Publica a partir del 28 de junio de 2018.

e

Mtro. Gerardo Daniel Orozco Martinez

En Ciudad de México, a 31 de mayo de 2024

Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones

Distribucion General del Plan de Estudios Distribucion General del Plan de Estudios

c6igo inico TECH: AFWORZ3S_techiitute com/tituios

Tipo do materia Horas Curso Materia Horas  Carécter
Obligatoria (08) 1500 1° Periodismo cultural 150 0B
Optativa (OP) 0 1° Teoriay técnica de la realizacion 150 08B
Précticas Externas (PR) o 1° Estructura del sistema audiovisual 150 OB
Trabalo Fin de Méster (TFM) o 1° Produccion audiovisual 150 OB
Tolal 1500 1° Realizacion de ficcion y direccion de actores 150 OB
1° Industrias culturales y nuevos modelos de negocios 150 OB

de la comunicacion

1° Gestion y promocion de productos audiovisuales 150 OB
1° Géneros, formatos y programacion en television 150 OB
1° €l piblico audiovisual 150 OB
1° Guion de television: programas y ficcion 150 OB

P e

Mtro. Gerardo Daniel Orozco Martinez
Rector

*Apostilla de La Haya. En caso de que el alumno solicite que su titulo en papel recabe la Apostilla de La Haya, TECH Universidad realizara las gestiones oportunas para su obtencion, con un coste adicional.
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Master Titulo Propio
Ingenieria y Operaciones
de Drones

» Modalidad: No escolarizada (100% en linea)
» Duracion: 12 meses

» Titulacion: TECH Universidad

» Horario: a tu ritmo

» Examenes: online



Master Titulo Propio
Ingenieria y Operaciones de Drones

TECH es miembro de: ‘EAS E E
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