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Presentacion

El mercado de los drones esta contribuyendo a que organismos oficiales y academias

se reinventen en el mundo aeronautico. El ingeniero que interviene en este campo debe
poseer las competencias mas actualizadas en cuanto al mantenimiento y trabajo sobre

los circuitos, los sistemas de sensores 0 el disefio de su placa electronica. Ademas, debe
conocer la legislacion aplicable, el manejo y los campos de intervencion en los que se puede
trabajar de forma realmente eficiente con ellos. Este programa actualizado y de calidad,
acerca a los alumnos al ambito de la Ingenierfa y Operaciones de Drones. Una completa
especializacion que busca capacitar a los alumnos para el éxito en su profesion.
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@ @ Un Master Titulo Propio, exhaustivo y totalmente

actualizado, que permitira al alumno capacitarse
en todas las areas de trabajo con drones, desde

la parte técnica hasta su manejo e implantacion

en diferentes sectores”
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El mundo de la aeronautica ha cambiado con la aparicion de los drones. La tecnologia
dron avanza a gran velocidad, siendo su evolucion mucho mas rapida incluso que la
tecnologia movil. Ha sido tal su crecimiento que en la actualidad existen drones con
mas de 20 horas de autonomia de vuelo.

Por otro lado, el avance de los drones implica una creciente necesidad de
especializacion de pilotos y otros profesionales relacionados con su uso. No es

lo mismo pilotar un dron de entretenimiento, que volar un dron de alto valor para
operaciones especializadas. Por esa razon es tan necesaria esta capacitacion intensiva,
ya que favorecera la especializacion de profesionales en drones.

Este programa esta dirigido a aquellas personas interesadas en alcanzar un nivel

de conocimiento superior sobre la Ingenieria y Operaciones de Drones. El principal
objetivo es especializar al alumno para que aplique en el mundo real los conocimientos
adquiridos en este programa, en un entorno de trabajo que reproduzca las condiciones
que se puede encontrar en su futuro, de manera rigurosa y realista.

Ademas, al tratarse de un programa, 100% online, el alumno no esta condicionado por
horarios fijos ni necesidad de trasladarse a otro lugar fisico, sino que puede acceder a
los contenidos en cualquier momento del dia, equilibrando su vida laboral o personal
con la académica.

Este Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones contiene el
programa educativo mas completo y actualizado del mercado. Sus caracteristicas
mas destacadas son:

¢ El desarrollo de casos practicos, presentados por expertos en Ingenieria y Operaciones
de Drones

* Los contenidos graficos, esquematicos y eminentemente practicos, con los que estan
concebidos, recogen una informacién cientifica y préactica sobre aquellas disciplinas
indispensables para el gjercicio profesional

* Los ejercicios practicos donde realizar el proceso de autoevaluacion para mejorar
el aprendizaje
* Su especial hincapié en metodologias innovadoras en Ingenieria y Operaciones de Drones

* Las lecciones tedricas, preguntas al experto, foros de discusion de temas
controvertidos y trabajos de reflexion individual

+ Ladisponibilidad de acceso a los contenidos desde cualquier dispositivo, fijo o portatil,
con conexion a internet

Concebido para ser una completa
recopilacion de saberes tedricos y
practicos, este Master Titulo Propio,
impulsara tu capacidad real y efectiva
en este campo de trabajo”



Con un sistema creado para
convertir tu esfuerzo en resultados,
en el menor tiempo posible, este
Master Titulo Propio, es la mejor
opcion para impulsar tu carrera”

Incluye, en su cuadro docente, a profesionales pertenecientes al ambito de la Ingenieria y
Operaciones de Drones, que vierten en esta capacitacion la experiencia de su trabajo, ademas
de reconocidos especialistas de sociedades de referencia y universidades de prestigio.

Su contenido multimedia, elaborado con la Ultima tecnologia educativa, permitira

al profesional un aprendizaje situado y contextual, es decir, un entorno simulado
que proporcionara una especializacion inmersiva, programada para entrenarse ante
situaciones reales.

El disefio de este programa se centra en el Aprendizaje Basado en Problemas, mediante
el cual el profesional debera tratar de resolver las distintas situaciones de practica
profesional, que se le planteen a lo largo del curso académico. Para ello, el profesional
contara con la ayuda de un novedoso sistema de videos interactivos realizados por
reconocidos expertos en Ingenieria y Operaciones de Drones y con gran experiencia.
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Este Master Titulo Propio 700% online
te permitira compaginar tus estudios
con tu labor profesional. Tu eliges
donde y cuando especializarte.

Durante tu estudio contaras con un material
didactico de calidad y los sistemas de
aprendizaje de las mejores universidades,
para consequir que tus competencias
crezcan de forma paulatina y constante.
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Objetivos

El programa en Ingenieria y Operaciones de Drones, tiene como objetivo capacitar a
los profesionales de la Ingenieria en los aspectos especificos que intervienen en este
campo, ofreciéndoles un desarrollo especializado de alto impacto para su desarrollo
y aplicacion. Un programa de alta calidad, que optimizara el esfuerzo convirtiéndolo

rapidamente en resultados.
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El objetivo de este Master Titulo Propio, es
capacitar profesionales competentes en
Ingenieria y Operaciones de Drones, que
puedan dar respuesta a los requerimientos
actuales del sector”
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Objetivos generales

* Especificar y concretar una visién conjunta de la aviacion no tripulada en el mundo y, mas
concretamente, en Europa y EE. UU

+ Delimitar las actuaciones de los distintos tipos de piloto: profesional y deportivo
+ Caracterizar las plataformas aéreas no tripuladas desde un punto de vista pragmatico

+ Aplicar procedimientos de inspeccion, comprobacion, ajuste y sustitucion en conjuntos,
elementos, piezas y sistemas de indicacion para realizar el mantenimiento programado
y correctivo de los mismos, tanto en la plataforma aérea no tripulada, como en los
elementos accesorios necesarios, Como la estacion en tierra 0 accesorios como la carga
de pago

* Seleccionar los procedimientos establecidos en los manuales de mantenimiento para realizar
el almacenamiento de elementos, piezas y sistemas; incluidas las fuentes de energia

+ Aplicar los procedimientos establecidos en los manuales de mantenimiento para realizar
operaciones de pesado y célculo de la carga de pago de las aeronaves

* Analizar los modelos de gestion y organizacion utilizados en el mantenimiento
aeronautico para realizar actuaciones relacionadas con los mismos

* Aplicar técnicas de gestion de almacén para realizar el control de stock

+ Realizar las actuaciones derivadas de los procedimientos establecidos por la empresa
para realizar operaciones en los procesos de fabricacion y ensamblaje

+ Evaluar situaciones de prevencion de riesgos laborales y de proteccion ambiental,
proponiendo y aplicando medidas de prevencion y de proteccion, personales y colectivas,
de acuerdo con la normativa aplicable en los procesos de trabajo, para garantizar
entornos seguros

* |dentificar y proponer las acciones profesionales necesarias para dar respuesta a la
accesibilidad universal y al «disefio para todas las personas»

* Detallar el uso y aplicacion de los drones en actividades tecnoldgicas de la Ingenieria
especificadas en el RD 1036

+ |dentificar y aplicar parémetros de calidad en los trabajos y actividades realizados en
el proceso de aprendizaje, para valorar la cultura de la evaluacion y de la calidad y, ser
capaces de supervisar y mejorar procedimientos de gestion de calidad

* Especificar la operativa de una operadora aerondutica. Detallar el funcionamiento interno
de esta “pequefia compafiia aérea” y el funcionamiento de gestion frente a la autoridad
aeronautica

+ Utilizar procedimientos relacionados con la cultura emprendedora, empresarial y
de iniciativa profesional, para realizar la gestién basica de una pequefia empresa o
emprender un trabajo

¢ Reconocer sus derechos y deberes como agente activo en la sociedad, teniendo en
cuenta el marco legal que regula las condiciones sociales y laborales, para participar
como ciudadano democratico

Aprovecha la oportunidad y da el
paso para ponerte al dia en las
dltimas novedades en Ingenieria
y Operaciones de Drones”
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Objetivos especificos

Mddulo 1. Particularidades de los drones
¢ Adquirir una vision particular de las peculiaridades y caracteristicas de la legislacion en el
mundo, y mas concretamente en Europa, EE. UU y Espafa

+ Presentar los distintos usos de los drones en las diferentes modalidades como:
entrenamiento, aeromodelo y deporte

* Estructurar, organizar y definir las diferentes instituciones que, de forma reglada, actian
en el entorno no profesional de los drones

+ Implementar y taxonomizar las diferentes aplicaciones profesionales de los drones a
la operativa funcional mediante la ingenieria: desde la cartografia, hasta la agricultura;
pasando por la fotogrametria, la ingenieria civil, termografia, medio ambiente, mineria,
inspecciones varias, fotografia, publicidad y emergencias

Méddulo 2. Prevencién de riesgos laborales con drones
+ Detallar el marco regulatorio especifico

+ Profundizar en la higiene y ergonomia del trabajo
* Adaptar los equipos personales a las necesidades concretas de cada uso
+ Profundizar en los procedimientos de actuacion en caso de accidente

+ |dentificar los posibles peligros del trabajo exterior y con los drones y presentar las
medidas preventivas
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Modulo 3. I+D+l: prestaciones de la aeronave
+ Reconocer la importancia de las prestaciones de las plataformas aéreas no tripuladas
para el desarrollo de la actividad aérea

+ Desarrollar las habilidades y aptitudes basicas en el conocimiento del origen de las
prestaciones de los RPAS

* Reconocer las prestaciones necesarias de una aeronave no tripulada para llevar a la
practica vuelos seguros en distintos escenarios

+ |dentificar las prestaciones necesarias de una aeronave no tripulada para llevar a la
practica vuelos seguros con diferentes configuraciones y otros factores que puedan
influir

* Detallar las fuerzas y energias que actdan en una aeronave en las diferentes fases del vuelo

Médulo 4. Disefio e Ingenieria I: conocimiento especifico de drones
+ Profundizar, desde las leyes de la fisica, en los principios basicos del vuelo,
concretamente desde la aerodindmica

+ Desarrollar las capacidades y aptitudes en el conocimiento de los componentes basicos

de una aeronave no tripulada, su funcionamiento y posibilidades

* Adquirir los elementos de que consta una aeronave no tripulada y los requisitos de estos

equipos
+ Ahondar en la importancia del mantenimiento, asi como de su obligatoriedad y sus
limitaciones

Médulo 5.Disefo e Ingenieria Il: mantenimiento avanzado de drones
* Asegurar que cada intervencion esté orientada a la seguridad de los vuelos

+ Concienciar de la importancia y obligatoriedad de llevar a cabo un mantenimiento de la
aeronave acorde a las instrucciones del operador

+ Concienciar de la importancia y obligatoriedad de llevar a cabo un mantenimiento de la
aeronave acorde a las instrucciones del fabricante

+ Profundizar en los items mas importantes del mantenimiento de la aeronave para
observary actuar en cada escenario

* Adquirir los conocimientos necesarios de actuacion respecto del mantenimiento de
plataformas aéreas no tripuladas dependiendo de cada MTOM

¢ Interpretar los modelos administrativos a modo de registro y cumplimentarlos conforme
ala legislacion vigente

* Actuar conforme a las buenas practicas y con respeto al medio ambiente

Mddulo 6. Termografia con drones |
¢ Acceder al conocimiento fundamentado de la termografia

* Aplicar e integrar los drones en la tecnologia del calor

+ Seleccionar la camara en funcion de su utilidad y versatilidad

* Adaptar la funcionalidad de la cdmara infrarroja a la mision propuesta

* Procesar y analizar imagenes hasta hallar el resultado final

+ Aplicar los conocimientos adquiridos a distintos TTA

* Visualizar, editar y analizar las imagenes infrarrojas tomadas con el software propuesto

+ |dentificar los errores mas frecuentes para su mitigacion en el producto entregable al
cliente final



Mddulo 7. Termografia con drones Il
+ Desarrollar el andlisis de las imagenes térmicas como fundamento en aplicaciones varias

+ Profundizar en la identificacion de las capacidades de la tecnologia térmica y su puesta
en practica
+ Desarrollar metodologias de trabajo de campo para generar diagnosticos eficaces

+ Potenciar las habilidades personales del analista de imagenes con base en el andlisis
cientifico

+ Desarrollar capacidades para un diagnéstico fundamentado
* Detallar e inferir situaciones sobre la base de hechos recogidos

* Aplicar la tecnologia infrarroja para desarrollar procedimientos de acciones resolutorias
de, aplicacion futura e inmediata

* Resolver necesidades de aplicacion que, con otras tecnologias, no se puede dar
respuesta

+ Emitir informes termograficos justificados como base de actuaciones de mejora

Maédulo 8. Tecnologia de la informacién geografica para drones
+ Implementar la tecnologia para la toma de datos espaciales

+ Gestionar datos espaciales, sus fuentes y recursos
+ Desarrollar sistemas de coordenadas y formatos de datos
* Detallar sistemas de informacion geografica con drones

* Disefiar misiones especificas para su aplicacion en la ordenacion del territorio y en la
gestion de usos del suelo

Objetivos | 13 tech

Mddulo 9. Levantamientos aéreos y fotogrametria con drones
* Conocer los principios fundamentales de la fotogrametria

+ Ahondar, de forma especifica, en los fundamentos y la operativa de la fotogrametria con
drones

+ Definir las diferentes opciones del vuelo y la camara para llevar a cabo la mision
+ Analizar, de forma practica, las condiciones exdgenas
* |dentificar e interpretar las opciones del software propuesta para nuestro trabajo en concreto

+ Confeccionar un resultado final como producto entregable

Mddulo 10. El manual de operaciones
+ Conocer en profundidad el funcionamiento interno de una compafiia aérea no tripulada

* Conocer en profundidad las relaciones de una operadora de drones con la autoridad
competente

* Formalizar procedimientos operacionales en forma de planificacion, organizacion,
direccion, coordinacion y control de los requisitos establecidos

* Reconocer aspectos para la mejora continua en la formacion

* Desarrollary llevar a la practica el establecimiento de las limitaciones necesarias
+ |dentificar y evaluar posibles riesgos

¢ Detallar metodologias para el mantenimiento adecuado de los SANT

+ Profundizar en el desarrollo seguro de las operaciones aéreas

+ Desarrollar las capacidades, habilidades y competencias para llevar a la practica la
configuracién de una operadora bajo los estandares de seguridad
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Competencias

Este Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones, ha sido creado como
herramienta de alta capacitacion para el profesional. Su intensiva especializacion
habilitara para poder trabajar en todos los ambitos relacionados con esta area, con la
seguridad de un experto en la materia.
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@ @ Adquiere las competencias de un experto en

drones, tanto en su parte técnica como en su
pilotaje y aplicacion practica, aprendiendo con
la calidad de un programa de alto impacto”
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3 N\
Competencia general
C/ N

*+ Desarrollar aplicaciones Ingenieria y Operaciones de Drones

‘ ‘ Especializate en una de las

principales universidades
online privadas de habla
hispana del mundo”
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Competencias especificas

' + Obtener la calificacion para hacer el mantenimiento de aeronaves pilotadas por control
remoto

+ Responder a las necesidades de la Ingenieria, con aplicaciones practicas en operaciones
aéreas con drones

: + Seleccionar la documentacion técnica requerida segun la intervencion que se va a realizar,
r cumpliendo las normativas especificas aeronauticas

* Realizar el mantenimiento programado y correctivo del motor eléctrico, la estacion en
- tierra, el chasis, los sistemas del tren de aterrizaje, los sistemas de suministro eléctrico,
la controladora, los variadores y las hélices, cumpliendo las normativas especificas
aeronauticas

* Realizar el mantenimiento programado y correctivo de los sistemas de potencia
hidraulica, energia, y de neumatica de la plataforma, cumpliendo las normativas
especificas aeronauticas

*

Realizar el almacenamiento y conservacion de los elementos que conforman la aeronave,
cumpliendo las normativas especificas aeronduticas

+ Realizar operaciones de pesado de la aeronave
* Realizar actuaciones relacionadas con la organizacion y gestion del mantenimiento
+ Realizar el control de stock para la gestion de repuestos en el almacén

+ Realizar operaciones en los procesos de fabricacion y ensamblaje de elementos y
componentes de los motores, estructuras y sistemas de la aeronave

*

Realizar actividades de inspeccion y control de calidad en fabricacion y montaje de motores,
estructuras, sistemas de las aeronaves y de sus componentes, asf como en las operaciones
de mantenimiento de los mismos, cumpliendo las normativas especificas aeronauticas
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Direccion del curso

Dentro del concepto de calidad total del Master Titulo Propio, TECH tiene el orgullo
de poner a disposicion del alumno un cuadro docente de altisimo nivel, escogido por
su contrastada experiencia. Profesionales de diferentes dreas y competencias que
componen un elenco multidisciplinar completo. Una oportunidad Unica de aprender
de los mejores.
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Un programa creado e impartido por
especialistas de este campo de trabajo
que te daran una vision cercana y real
de esta profesion, acercandote a ella de
manera realista y directa”
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Direccion

D. Pliego Gallardo, Angel Alberto

Piloto de Transporte del Lineas Aéreas ATPL (A)

Piloto PPL (A), ULM, RPAS

Instructor y examinador teorica y practica de RPAS

Profesor Universitario UNEATLANTICO

Diplomado Universitario por la Secretaria de Estado de Universidades e Investigacion

Profesor de “Mantenimiento de aeronaves”. Curso del Fondo Social Europeo (TMVVO004PO0). FEMPA 2019
Maestro de EP por la Universidad de Alicante

CAP en Tecnologia por la Universidad de Alicante

Operador autorizado por AESA

Fabricante de RPAS autorizado por la AESA

D. Bazan Gonzalez, Gerardo

* Ingeniero electronico

+ Especialista en TT.AA. e. Espafia y Latam
+ Experto en grandes cuentas e institucional
* Piloto de RPAS
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D. Saiz Moro, Victor

+ Ingeniero Técnico Industrial
Piloto RPAS
Instructor tedrica y practica de RPAS
Operador autorizado por AESA
Fabricante de RPA’s autorizado por AESA

Especialista y experto en asesoramiento aerondutico

Profesores

Dha. Lopez Amedo, Ana Maria D. Fernandez Moure, Rafael L.
*+ Vicepresidenta de la Federacion de Deportes Aéreos de la Comunidad Valenciana * Especialista en Seguridad Aeroportuaria
* Presidenta del Club de Deportes Aéreos San Vicente del Raspeig * Experto en Seguridad Aeroportuaria
¢ Experta en Institucional + Piloto de RPAS. Instructor de RPAS

* Especialista y experta en aviacion no tripulada D. Buades Blasco. Jerénimo
N I

+ Piloto de RPAS * Geografo
¢ Instructora de RPAS + Especialista en Sistemas de Informacién y Medio Ambiente
+ Examinadora de RPAS + CAP por la Universidad de Alicante

+ Piloto de RPAS
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Estructura y contenido

El programa de estudios ha sido disefiado con base en la eficacia educativa, seleccionando
cuidadosamente los contenidos para ofrecer un recorrido completo, que incluye todos los
campos de estudio imprescindibles para alcanzar el conocimiento real de la materia. Con
las actualizaciones y aspectos mas novedosos del sector.
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Un temario completo, que recorre todos y cada
uno de los ambitos de interés para el profesional
que quiere intervenir en drones, con la capacidad
de un especialista de alto nivel”
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Médulo 2. Prevencion de riesgos laborales con drones

2.1.  Normativa especifica
2.1.1. Normativa especifica
2.1.2.  Evaluacion de riesgos
2.2.  Equiposy maquinaria
2.2.1.  Equipos
2.2.2.  Maquinaria
2.3.  Mercancias peligrosas DGR
2.3.1.  Mercancias peligrosas
2.3.2. Clasificacion y actuacion en accidentes e incidentes con mercancias peligrosas
2.4.  Higiene y ergonomia

2.4.1.  Higiene

2.4.2.  Ergonomia
2.5. EPIs

2.51. EPIs

2.52.  Utilizacion
2.6.  Situaciones de emergencias
2.6.1.  Plan de autoproteccion
2.6.2. Actuaciones en caso de emergencia
2.7.  Procedimientos en caso de accidente laboral
2.7.1.  Procedimientos en caso de accidente laboral
2.7.2.  Investigacion de accidentes e incidentes
2.8.  Vigilancia de la salud
2.8.1.  Obligaciones de las empresas
2.82. Plan de emergencia
2.9.  Trabajos a la intemperie
2.9.1. Peligros para las personas que trabajan al aire libre
29.2. Medidas preventivas para trabajos a la intemperie
2.10. Trabajos con drones
2.10.1. Peligros para las personas que trabajan con drones
2.10.2. Medidas preventivas para trabajos con drones
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10.1. Definicion, portada e indice
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10.4.1.1. Enmiendas y revisiones

10.4.1.2. Control documental

10.4.1.3. Responsable de la distribucién y control de los documentos
Organizacion y responsabilidades

10.4.2.1. Pilotos autorizados

10.4.2.2. Estructura organizativa

10.4.2.3. Responsabilidades y funciones del personal de gestién

10.4.2.4. Funciones y responsabilidades de los miembros de la organizacion.

Requisitos y precauciones

10.5.1.

Requisitos de cualificacion y entrenamiento

10.5.1.1. Requisitos para el pilotaje

10.5.1.2. Formacion y experiencia previa

10.5.1.3. Programa de entrenamiento

10.5.1.4. Registros de formacion y entrenamiento recurrente
10.5.1.5. Mantenimiento de la aeronave



10.5.2.

Precauciones relativas a la salud de la tripulacién

10.5.2.1. Precauciones relativas a las condiciones ambientales de la zona

de operacones

10.5.2.2. Ingesta de alcohol
10.5.2.3. Narcdticos.

10.5.2.4. Inmunizacion

10.5.2.5. Donacion de sangre
10.5.2.6. Precauciones alimentarias
10.5.2.7. Suefio y descanso
10.5.2.8. Operaciones quirurgicas

10.6. Limitaciones y tipos de operacion

10.7.

10.6.1.

10.6.2.

Limitaciones de tiempo de vuelo

10.6.1.7. Maximos de actividad

10.6.1.2. Excesos y reduccion de tiempos de descanso
10.6.1.3. Registros de vuelo de cada piloto

Tipos de operacion a realizar

10.6.2.1. Listado de actividades

10.6.2.2. Descripcion de operaciones y TTA

10.6.2.3. Habilitaciones y/o autorizaciones necesarias
10.6.2.4. Personal, flota y equipos necesarios

Controly supervision de las operaciones

10.7.1.
10.7.2.
10.7.3.
10.7.4.
10.7.5.
10.7.6.

Programa de prevencion de accidentes y seguridad de vuelo
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Cumplimiento de los requisitos de los pilotos
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La aeronave
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10.7.7. Control operacional

10.7.8. Facultades de la autoridad
10.8. Procedimientos

10.8.1. Preparacion del vuelo

10.8.2. Seguimiento de la operacion aérea

10.8.3. Finalizacion de la operacion aérea
10.9. Aspectos operativos. Accidentes e incidentes

10.9.1. Aspectos operativos relacionados con el tipo de aeronave

10.9.2. Tratamiento, notificacion y reporte de accidentes, incidentes y sucesos
10.10. Security y cumplimiento de los requisitos

10.10.1. Security

10.10.1.1. Medidas adoptadas para evitar la interferencia ilicita

10.10.1.2. Medidas adoptadas para evitar la interferencia deliberada del sistema
y de comunicacion de la aeronave

10.10.2. Aseguramiento del cumplimiento de los requisitos para la operacion

10.10.2.1. Medidas y procedimientos para la verificacion del cumplimiento de los
requisitos necesarios

10.10.2.2. Medidas y procedimientos para la verificar que el piloto porta la
documentacion exigida para realizar la operacion

Un recorrido intensivo que te
permitira crecer en tu capacidad de
intervencion, con la seguridad de
un estudio en el gue el crecimiento
teorico se combina con la vivencia
contextual de lo aprendido”
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Metodologia de estudio

TECH es la primera universidad en el mundo que combina la metodologia de los
case studies con el Relearning, un sistema de aprendizaje 100% online basado en la
reiteracion dirigida.

Esta disruptiva estrategia pedagdgica ha sido concebida para ofrecer a los
profesionales la oportunidad de actualizar conocimientos y desarrollar competencias
de un modo intensivo y riguroso. Un modelo de aprendizaje que coloca al estudiante en
el centro del proceso académico y le otorga todo el protagonismo, adaptandose a sus

necesidades y dejando de lado las metodologias mas convencionales.
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@ @ TECH te prepara para afrontar nuevos retos en
entornos inciertos y lograr el éxito en tu carrera”
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El alumno: la prioridad de todos los programas de TECH

En la metodologia de estudios de TECH el alumno es el protagonista absoluto.

Las herramientas pedagdgicas de cada programa han sido seleccionadas teniendo
en cuenta las demandas de tiempo, disponibilidad y rigor académico que, a dia de
hoy, no solo exigen los estudiantes sino los puestos mas competitivos del mercado.

Con el modelo educativo asincronico de TECH, es el alumno quien elige el tiempo que
destina al estudio, como decide establecer sus rutinas y todo ello desde la comodidad
del dispositivo electronico de su preferencia. El alumno no tendra que asistir a clases
en vivo, a las que muchas veces no podra acudir. Las actividades de aprendizaje las
realizara cuando le venga bien. Siempre podra decidir cuando y desde donde estudiar.

En TECH NO tendras clases en directo
(a las que luego nunca puedes asistir)”
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Los planes de estudios mas exhaustivos a nivel internacional

TECH se caracteriza por ofrecer los itinerarios académicos mas completos del entorno
universitario. Esta exhaustividad se logra a través de la creacion de temarios que

no solo abarcan los conocimientos esenciales, sino también las innovaciones mas
recientes en cada area.

Al estar en constante actualizacion, estos programas permiten que los estudiantes
se mantengan al dia con los cambios del mercado y adquieran las habilidades mas
valoradas por los empleadores. De esta manera, quienes finalizan sus estudios en
TECH reciben una preparacion integral que les proporciona una ventaja competitiva
notable para avanzar en sus carreras.

Y ademas, podran hacerlo desde cualquier dispositivo, pc, tableta o smartphone.

El modelo de TECH es asincronico,
de modo que te permite estudiar con
tu pc, tableta o tu smartphone donde
quieras, cuando quieras y durante el
tiempo que quieras”



tecn 36| Metodologia de estudio

Case studies o Método del caso

El método del caso ha sido el sistema de aprendizaje mas utilizado por las
mejores escuelas de negocios del mundo. Desarrollado en 1912 para que los
estudiantes de Derecho no solo aprendiesen las leyes a base de contenidos
tedricos, su funcion era también presentarles situaciones complejas reales.
Asi, podian tomar decisiones y emitir juicios de valor fundamentados sobre
como resolverlas. En 1924 se establecié como método estandar de ensefianza
en Harvard.

Con este modelo de ensefianza es el propio alumno quien va construyendo su
competencia profesional a través de estrategias como el Learning by doing o
el Design Thinking, utilizadas por otras instituciones de renombre como Yale o
Stanford.

Este método, orientado a la accion, sera aplicado a lo largo de todo el itinerario
académico que el alumno emprenda junto a TECH. De ese modo se enfrentara
a multiples situaciones reales y debera integrar conocimientos, investigar,
argumentar y defender sus ideas y decisiones. Todo ello con la premisa de
responder al cuestionamiento de como actuaria al posicionarse frente a
eventos especificos de complejidad en su labor cotidiana.




Método Relearning

En TECH los case studies son potenciados con el mejor método de
ensefanza 100% online: el Relearning.

Este método rompe con las técnicas tradicionales de ensefianza para
poner al alumno en el centro de la ecuacion, proveyéndole del mejor
contenido en diferentes formatos. De esta forma, consigue repasar

y reiterar los conceptos clave de cada materia y aprender a aplicarlos
en un entorno real.

En esta misma linea, y de acuerdo a multiples investigaciones
cientificas, la reiteracion es la mejor manera de aprender. Por eso,
TECH ofrece entre 8 y 16 repeticiones de cada concepto clave dentro
de una misma leccion, presentada de una manera diferente, con

el objetivo de asegurar que el conocimiento sea completamente
aflanzado durante el proceso de estudio.

El Relearning te permitira aprender con menos
esfuerzo y mas rendimiento, implicandote mas
en tu especializacion, desarrollando el espiritu
critico, la defensa de argumentos y el contraste
de opiniones: una ecuacion directa al éxito.
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learning
from an
expert
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Un Campus Virtual 100% online con los mejores
recursos didacticos

Para aplicar su metodologia de forma eficaz, TECH se centra en proveer a los
egresados de materiales didacticos en diferentes formatos: textos, videos
interactivos, ilustraciones y mapas de conocimiento, entre otros. Todos ellos,
disefiados por profesores cualificados que centran el trabajo en combinar
casos reales con la resolucion de situaciones complejas mediante simulacion,
el estudio de contextos aplicados a cada carrera profesional y el aprendizaje
basado en la reiteracion, a través de audios, presentaciones, animaciones,
imagenes, etc.

Y es que las ultimas evidencias cientificas en el ambito de las Neurociencias
apuntan a la importancia de tener en cuenta el lugar y el contexto donde se
accede a los contenidos antes de iniciar un nuevo aprendizaje. Poder ajustar
esas variables de una manera personalizada favorece que las personas
puedan recordar y almacenar en el hipocampo los conocimientos para
retenerlos a largo plazo. Se trata de un modelo denominado Neurocognitive
context-dependent e-learning que es aplicado de manera consciente en esta
titulacion universitaria.

Por otro lado, también en aras de favorecer al maximo el contacto mentor-
alumno, se proporciona un amplio abanico de posibilidades de comunicacion,
tanto en tiempo real como en diferido (mensajeria interna, foros de discusion,
servicio de atencion telefonica, email de contacto con secretaria técnica, chat
y videoconferencia).

Asimismo, este completisimo Campus Virtual permitira que el alumnado

de TECH organice sus horarios de estudio de acuerdo con su disponibilidad
personal o sus obligaciones laborales. De esa manera tendra un control global
de los contenidos académicos y sus herramientas didacticas, puestas en
funcion de su acelerada actualizacion profesional.

La modalidad de estudios online de
este programa te permitira organizar
tu tiempo y tu ritmo de aprendizaje,
adaptandolo a tus horarios”

La eficacia del método se justifica con cuatro logros fundamentales:

. Los alumnos que siguen este método no solo consiguen la asimilacion de

conceptos, sino un desarrollo de su capacidad mental, mediante ejercicios
de evaluacién de situaciones reales y aplicacion de conocimientos.

. El aprendizaje se concreta de una manera solida en capacidades practicas

que permiten al alumno una mejor integracién en el mundo real.

. Se consigue una asimilaciéon mas sencilla y eficiente de las ideas y conceptos,

gracias al planteamiento de situaciones que han surgido de la realidad.

. La sensacion de eficiencia del esfuerzo invertido se convierte en un estimulo

muy importante para el alumnado, que se traduce en un interés mayor en los
aprendizajes y un incremento del tiempo dedicado a trabajar en el curso.
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La metodologia universitaria mejor valorada
por sus alumnos

Los resultados de este innovador modelo académico son constatables
en los niveles de satisfaccion global de los egresados de TECH.

La valoracion de los estudiantes sobre la calidad docente, calidad de

los materiales, estructura del curso y sus objetivos es excelente. No en
valde, la institucion se convirtio en la universidad mejor valorada por sus
alumnos segun el indice global score, obteniendo un 4,9 de 5.

10 cm

Accede a los contenidos de estudio desde
cualquier dispositivo con conexion a Internet
(ordenador, tablet, smartphone) gracias a que
TECH esta al dia de la vanguardia tecnologica
y pedagogica.

Podras aprender con las ventajas del acceso

a entornos simulados de aprendizaje y el
planteamiento de aprendizaje por observacion,
esto es, Learning from an expert.
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Asi, en este programa estaran disponibles los mejores materiales educativos, preparados a conciencia:

Material de estudio

>

Todos los contenidos didacticos son creados por los especialistas que van a impartir
el curso, especificamente para él, de manera que el desarrollo didactico sea realmente
especifico y concreto.

Estos contenidos son aplicados después al formato audiovisual que creara nuestra
manera de trabajo online, con las técnicas mas novedosas que nos permiten ofrecerte
una gran calidad, en cada una de las piezas que pondremos a tu servicio.

Practicas de habilidades y competencias

Realizaras actividades de desarrollo de competencias y habilidades especificas en
cada drea tematica. Practicas y dinamicas para adquirir y desarrollar las destrezas
y habilidades que un especialista precisa desarrollar en el marco de la globalizacion
que vivimos.

Restiimenes interactivos

Presentamos los contenidos de manera atractiva y dinamica en pildoras multimedia
que incluyen audio, videos, imagenes, esquemas y mapas conceptuales con el fin
de afianzar el conocimiento.

Este sistema exclusivo educativo para la presentacion de contenidos multimedia
fue premiado por Microsoft como “Caso de éxito en Europa”.

Lecturas complementarias

Articulos recientes, documentos de consenso, guias internacionales... En nuestra
biblioteca virtual tendras acceso a todo lo que necesitas para completar tu capacitacion.

NS
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Case Studies

Completaras una seleccion de los mejores case studies de la materia.
Casos presentados, analizados y tutorizados por los mejores
especialistas del panorama internacional.

Testing & Retesting

Evaluamos y reevaluamos periodicamente tu conocimiento a lo largo del
programa. Lo hacemos sobre 3 de los 4 niveles de la Piramide de Miller.

Clases magistrales —

Existe evidencia cientifica sobre la utilidad de la observacién de terceros expertos.

El denominado Learning from an expert afianza el conocimiento y el recuerdo,
y genera seguridad en nuestras futuras decisiones dificiles.

Guias rapidas de actuacion

TECH ofrece los contenidos mas relevantes del curso en forma de fichas o
gufas rapidas de actuacion. Una manera sintética, practica y eficaz de ayudar al
estudiante a progresar en su aprendizaje.

LI KK
K\
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Titulacion

El Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones garantiza, ademas de la
capacitacion mas rigurosa y actualizada, el acceso a dos diplomas de Master Propio,
uno expedido por TECH Global University y otro expedido por Universidad FUNDEPOS.
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Incluye en tu especializacion un titulo de Master en
Ingenieria y Operaciones de Drones: un valor afiadido
de alta cualificacion para cualquier profesional del
ambito de la educacion”




tecn 44|Titulacién

El programa de Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones es el mas completo
del panorama académico actual. A su egreso, el estudiante recibira un diploma universitario emitido
por TECH Global University, y otro por Universidad FUNDEPOS.

Estos titulos de formacion permanente y actualizacion profesional de TECH Global University y Universidad
FUNDEPOS garantizan la adquisicién de competencias en el area de conocimiento, otorgando un alto valor
curricular al estudiante que supere las evaluaciones y acredite el programa tras cursarlo en su totalidad.

Este doble reconocimiento, de dos destacadas instituciones universitarias, suponen una doble recompensa a
una formacion integral y de calidad, asegurando que el estudiante obtenga una certificacion reconocida tanto
a nivel nacional como internacional. Este mérito académico le posicionara como un profesional altamente
capacitado y preparado para enfrentar los retos y demandas en su area profesional.

TECH es miembro de la American Society for Education in Engineering (ASEE), sociedad integrada por
los mds grandes exponentes en ingenieria a nivel internacional dentro del sector privado. Las ASEE pone

al alcance del alumno multiples herramientas para su desarrollo profesional, tales como talleres de trabajo,
acceso a publicaciones cientificas exclusivas, archivo de conferencias y oportunidades de crecimiento
laboral.

TECH es miembro de: ‘SAS E E

Titulo: Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones
Modalidad: online
Duracion: 12 meses

Acreditacion: 60 ECTS

.
tech
» university

D/Diia con documento de ha superado
con éxito y obtenido el titulo de:
Master Titulo Propio en Ingenieria
y Operaciones de Drones

Se trata de un titulo propio de 1.800 horas de duracion equivalente a 60 ECTS, con fecha de inicio
dd/mm/aaaa y fecha de finalizacion dd/mm/aaaa.

‘TECH Global University es una universidad reconocida oficialmente por el Gobiermo de Andorra
el 31 de enero de 2024, que pertenece al Espacio Europeo de Educacion Superior (EEES)

En Andorra la Vella, a 28 de febrero de 2024

e

Or. Pedro Navarro llana

g TECH APWOR3S e come

Master Titulo Propio en Ingenieria y Operaciones de Drones

Distribucién General del Plan de Estudios
Distribucion General del Plan de Estudios

Curso_ Matora ECTS Garcter
Tipo do matera Cridios ECTS

10 Particularidades de los drones 6 o8

Oblgatora (08) ) 5
Opate (061 o 1° Prevencion de riesgos laborales con crones s o8
Pricicas Exteras (PR) N 19 14Dsl: Prestaciones de Ia acronave. 6 o8
Trabajo Fin de Méstr (TFM) o 1° Disefio e ingenleria | conocimiento espefico de drones 6 OB
Total 80 ! ; 6 o8

de drones

° Tormografla con drones | 6 o8

1
10 Termografia con drones I s o8
10 Tecnologias de la inormacién geogréfica para drones 6 OB
1° Levantamisntos Aéreos y Fologrametriacondrones 6 OB
1 €l manual de operaciones. 6 o8
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Dr. Pedro Navarro llana

UNIVERSIDAD
FUNDEPOS

Universidad Fundepos Alma Mater

Se confiere el presente Certificado a

Por haber concluido el programa de
Master Titulo Propio en Ingenieria
y Operaciones de Drones

Dado en San José, el dia__de de

AT

Luis Portuguez
Decano

*Apostilla de la Haya. En caso de que el alumno solicite que su diploma de TECH Global University recabe la Apostilla de La Haya, TECH Universidad FUNDEPOS realizard las gestiones oportunas para su obtencion, con un coste adicional.
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Master Titulo Propio
Ingenieria y Operaciones
de Drones

» Modalidad: online

» Duracion: 12 meses

» Titulacién: TECH Universidad FUNDEPOS
» Acreditacion: 60 ECTS

» Horario: a tu ritmo

» Exdmenes: online



Master Titulo Propio
Ingenieria y Operaciones de Drones

TECH es miembro de: ‘EAS E E
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