Programa Avancado
Robotica Industrial

Q
tec n universidade
» tecnologica



te C h universidade
tecnoldgica

Programa Avancgado
Robdtica Industrial

» Modalidade: Online

» Duracdo: 6 meses

» Certificado: TECH Universidade Tecnoldgica
» Hordrio: no seu préprio ritmo

» Provas: online

Acesso ao site: www.techtitute.com/br/engenharia/programa-avancado/programa-avancado-robotica-industrial


http://www.techtitute.com/br/engenharia/programa-avancado/programa-avancado-robotica-industrial

Indice

01 02

Apresentacao Objetivos

pdg. 4 pdg. 8

03 04 05

Direcado do curso Estrutura e conteudo Metodologia

pag. 12 pdg. 18 pag. 24

06

Certificado

pdg. 32



01
Apresentacao

A robotizagdo dos processos industriais impulsionou significativamente diversos setores,
como a industria automotiva, a metalurgia, a agroalimentar e a produgao de produtos
farmacéuticos. Suas aplicagbes vao desde o monitoramento de produtos até a
montagem de pecas, levando a um maior desempenho e a um nivel mais alto de controle
de qualidade. O dominio de todas essas aplicagdes € fundamental para o engenheiro que
pretenda se manter atualizado. Por este motivo, a TECH disponibiliza uma capacitagéo
que proporciona uma analise detalhada dos Sistemas Mecatronicos e sua relagdo com a
automacao. Além disso, o programa conta com uma equipe de professores reconhecida
internacionalmente e sua abordagem académica é baseada em uma metodologia
inovadora 100% online.
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Com este Programa Avancado 100% online,
vocé dominara 0s sistemas de controle linear
monoarticular implementados na Robdtica”
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A Robdtica provocou um grande impacto que permitiu sua entrada em muitos setores
profissionais. Seu uso traz multiplos beneficios, como o0 aumento da produtividade, a
eficiéncia e a rentabilidade das empresas. Por esse motivo, cada vez mais empresas
estao exigindo perfis de especialistas em robotica para adicionar essas tecnologias aos
seus processos de producao.

Diante dessa realidade, a TECH desenvolveu um programa de estudos que explora
0s principais avangos da Robdtica Industrial. De forma especifica, o plano de estudos inclui
uma analise detalhada dos sistemas de automagao, de controle e de regulagédo envolvidos
nesse tipo de tecnologia. Além disso, abordaremos os sensores de temperatura e pressao
fundamentais, assim como os atuadores pneumaticos e hidraulicos mais avangados nesse
campo da Mecatrbnica.

Por outro lado, a jornada académica abrangera a classificacéo e as aplicagdes especificas
dos robds. Também serdo analisadas a dinamica, a estatica e o controle cinematico dessas
maquinas complexas. Ao mesmo tempo, permite que o aluno domine as linguagens

de programagcao e as técnicas mais disruptivas para estabelecer uma comunicagao direta

com oS equipamentos automatizados.

Em termos didaticos, o engenheiro tera o selo exclusivo da metodologia 100% online da
TECH. Seréo disponibilizados materiais de estudo de alto rigor, baseados nas mais recentes
evidéncias cientificas, além de uma série de recursos multimidia, como videos explicativos
e resumos interativos. Este Programa Avancado ndo estara sujeito a horarios rigidos,
nem exigira deslocamentos desnecessarios. Por isso, a conclusao deste programa é uma
experiéncia académica confortavel e flexivel, embora desafiadora.

Este Programa Avangado de Robética Industrial conta com o conteldo mais completo e
atualizado do mercado. Suas principais caracteristicas sao:

+ O desenvolvimento de casos praticos apresentados por especialistas em
Robotica Industrial

+ Os conteldos gréaficos, esquematicos e extremamente praticos fornece informagao
atualizada e pratica sobre aquelas disciplinas essenciais para o exercicio da profissdo

+ Contém exercicios praticos onde o processo de autoavaliagao é realizado para
melhorar a aprendizagem

+ Destaque especial para as metodologias inovadoras

+ LigGes tedricas, perguntas aos especialistas, foruns de discussdo sobre temas
controversos e trabalhos de reflexdo individual

*

Disponibilidade de acesso a todo o contetdo a partir de qualquer dispositivo, fixo ou
portatil, com conexao a Internet

Com este Programa Avancado, vocé

se atualizara sobre 0s principais
componentes tecnologicos e estruturas
mecanicas que compbem um robd”



Gracas a TECH, vocé dominara
0S softwares e as linguagens de
programacao mais avancadas
da Industria Robotica”

A equipe de professores deste programa inclui profissionais da drea, cuja experiéncia de
trabalho € somada nesta capacitacao, além de reconhecidos especialistas de instituicbes
e universidades de prestigio.

Através do seu conteudo multimidia, desenvolvido com a mais recente tecnologia

educacional, o profissional poderd ter uma aprendizagem situada e contextual, ou seja,

em um ambiente simulado que proporcionara uma capacitagéo imersiva planejada
para praticar diante de situacoes reais.

A proposta deste plano de estudos se fundamenta na Aprendizagem Baseada em
Problemas, onde o profissional devera resolver as diferentes situacdes da pratica
profissional que surjam ao longo do programa académico. Para isso, o profissional
contara com a ajuda de um inovador sistema de video interativo desenvolvido por
destacados especialistas nesta area.
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A TECH, a melhor universidade online do
mundo de acordo com a Forbes, garantira
uma metodologia 100% online, adaptada
as suas necessidades e horarios.

Matricule-se hoje mesmo e
conhecga 0s métodos de descrigdo
de automatismos sequenciais.
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Objetivos

Com este programa, o engenheiro ampliara seus conhecimentos e habilidades em
Robotica Industrial com base nas mais recentes evidéncias cientificas nesse campo.
Para isso, a TECH garante materiais de estudo rigorosamente atualizados e uma
metodologia de aprendizado que se adapta as suas necessidades, horarios e objetivos
de progresso. Ao concluir os 6 meses que compdem esta jornada académica, o aluno
alcangara suas metas profissionais implementando uma pratica de exceléncia em seu
local de trabalho.




Objetivos |09 tech

Por meio deste Programa Avancado, vocé
conhecera 0s atuadores elétricos, pneumaticos e
’ hidraulicos fundamentais na Robotica Industrial”
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Objetivos Gerais

+ |dentificar os sensores e atuadores de um processo de acordo com sua funcionalidade

+ Selecionar e configurar o tipo de sensor e atuador necessario que participa de um
processo com base no parametro a ser medido ou controlado

Projetar um processo industrial e estabelecer os requisitos de funcionamento do mesmo

*

=

*

Analisar o funcionamento de um sistema produtivo de acordo com seus componentes

Identificar os diferentes equipamentos envolvidos no controle dos processos industriais

*

*

Selecionar e programar os equipamentos mecatronicos que participam de um processo
com base na maquina ou processo a ser automatizado

-
-
-
—
-
-
-
]
&

Explorar a automagao de maquinas
Projetar um processo industrial e estabelecer os requisitos de funcionamento do mesmo

*

*

— )
V4

*

Apresentar os elementos que integram um sistema robdtico

+ Analisar os modelos matematicos usados na analise e design de um rob6

ge——__
R

+ Desenvolver métodos de controle utilizados em um robd

+ Apresentar as linguagens de programacao utilizadas em varios robds industriais

-
“
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Objetivos Especificos

Mddulo 1. Sensores e Atuadores
+ Reconhecer e selecionar 0s sensores e atuadores envolvidos em um processo
industrial de acordo com sua aplicagéo pratica

*

Configurar um sensor ou atuador com base nos requisitos técnicos propostos

+ Projetar um processo produtivo industrial com base nos requisitos técnicos propostos

Mddulo 2. Controle de Eixos, Sistemas Mecatronicos e Automagao
+ |dentificar os elementos que compdem os controladores dos sistemas industriais,
relacionando sua fungao com os elementos dos processos de automacgao

+ Configurar e programar um controlador com base nos requisitos técnicos propostos
NO Processo

+ Trabalhar com as caracteristicas especiais da automacgao de maquinas

+ Projetar um processo produtivo industrial com base nos requisitos técnicos propostos

Mddulo 3. Roboética Aplicada a Engenharia Mecatronica
+ |dentificar os componentes que fazem parte de um robo

+ Fundamentar os principios matematicos usados no estudo da cinematica e dinamica
de umrob6

+ Concretizar a formulagdo mecénica usada na analise e design de um rob6

+ Desenvolver técnicas de planejamento de trajetérias usadas no controle cinematico
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Direcao do curso

O corpo docente deste Programa Avancado se destaca por sua ampla experiéncia
pratica no campo da Robdtica Industrial. Seus integrantes sao conceituados
engenheiros que, além de dominarem o conhecimento técnico basico desse
setor, estao constantemente atentos a novos avangos e possiveis aplicagoes.
Esses especialistas colocaram suas habilidades e 0 manejo das tendéncias mais
revolucionarias em um abrangente plano de estudos. Além disso, estes profissionais
se envolveram ativamente no desenvolvimento dos materiais de estudo, fornecendo

videos explicativos de alto rigor.
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Os professores deste programa da TECH
enfrentam diariamente 0s principais desafios
da Robdtica, obtendo os melhores resultados”
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Palestrante internacional convidado

Com uma extensa trajetdria na industria de Tecnologia, Hassan Showkot € um reconhecido
Engenheiro de Computagao altamente especializado na implementagao de solugdes robéticas
avangadas em uma variedade de setores. Além disso, se destaca por sua visao estratégica para
gerir equipes de trabalho multidisciplinares e liderar projetos voltados para as necessidades
especificas dos clientes.

Dessa forma, desempenhou suas fungdes em empresas de referéncia internacional como
Huawei e Omron Robotics and Safety Technologies. Entre seus principais feitos, destaca-se a
criagdo de técnicas inovadoras para melhorar tanto a confiabilidade quanto a seguranga dos
sistemas robéticos. Ao mesmo tempo, isso permitiu que diversas empresas aprimorassem
Seus processos operacionais e automatizassem tarefas complexas e rotineiras, que vao desde
a gestao de inventarios até a fabricacdo de componentes. Como resultado, as instituicdes
conseguiram reduzir os erros humanos em suas cadeias de trabalho e aumentar sua
produtividade significativamente.

Além disso, liderou a Transformacao Digital de diversas entidades que precisavam aumentar
sua competitividade no mercado e garantir sua sustentabilidade a longo prazo. Por isso, integrou
ferramentas tecnoldgicas emergentes como Inteligéncia Artificial, Machine Learning, Big Data,
Internet das Coisas e Blockchain. Gragas a isso, as organizagdes passaram a utilizar sistemas
de anadlise preditiva para antecipar tanto tendéncias quanto necessidades, algo essencial para
se adaptar a um ambiente empresarial em constante evolugéo. Isso também contribuiu para
otimizar a tomada de decisdes estratégicas informadas, baseadas em grandes volumes de
dados e até mesmo em padrdes.

Além disso, sua capacidade para gerenciar iniciativas com grupos interdisciplinares foi essencial
para impulsionar a colaboragao entre os diferentes departamentos das corporagdes. Como
resultado, promoveu uma cultura institucional baseada tanto em inovagao quanto em exceléncia
e melhoria continua. Sem duvida, isso trouxe para os negdcios uma vantagem competitiva
substancial.
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Sr. Hassan Showkot

+ Diretor da Omron Robotics and Safety Technologies em lllinois, EUA

+ Gerente de programa na Seminet, San Jose, Costa Rica

+ Analista de sistemas na Corporacion Miriam INC, Lima, Lima

+ Engenheiro de software na Huawei, Shenzhen

+ Mestrado em Tecnologia de Engenharia na Purdue University, Purdue, EUA

+ Mestrado em Administragdo de Empresas com especializagdo em Gerenciamento de Projetos,
Universidade Purdue, Lima

*

Bacharel em Ciéncia da Computacéo e Engenharia pela Universidade Shahjalal de Ciéncia e
Tecnologia

Gracas a TECH, vocé pode
aprender com os melhores
profissionais do mundo

m
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Direcao

Dr. José Angel Lépez Campos

+ Especialista em design e simulagdo numérica de sistemas mecanicos
Engenheiro de célculo na ITERA TECNICA S.L.
Doutorado em Engenharia Industrial pela Universidade de Vigo
Mestrado em Engenharia de Automagao pela Universidade de Vigo
Mestrado em Engenharia de Veiculos de Competigao pela Universidade Antonio de Nebrija
Especialista na MEF pela Universidade Politécnica de Madrid

Graduado em Engenharia Mecénica pela Universidade de Vigo

Professores

Sr. Javier Breton Rodriguez Sr. Carlos Elvira Izurrategui
+ Especialista em Engenharia Industrial + Especialista em Engenharia Elétrica e em Sistemas e Automagao
+ Engenheiro Técnico Industrial na FLUNCK S.A. + Subdiretor da Segado de Engenharia Industrial do Centro de Ensino Cientifico e Técnico
+ Engenheiro técnico industrial no Ministério da Educagéo e Ciéncias do Governo da Espanha da Universidade de La Rioja

*

+ Docente na drea de Engenharia de Sistemas e Automacéo da Universidade de La Rioja Diretor do Centro de Ensino Cientifico e Técnico da Universidade de La Rioja

*

+ Engenheiro Técnico Industrial pela Universidade de Zaragoza Professor Universitario Titular em diversos programas de mestrado e graduagéo

« Engenheiro Industrial pela Universidade de La Rioja + Engenheiro Industrial pela Universidade de Cantabria

de Zaragoza

+ Diretor de varios projetos de pesquisa docente
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Estrutura e conteudo

Este plano de estudos contém os avancos tecnoldgicos mais inovadores no campo da
Robdtica Industrial moderna. Ao longo desta jornada académica de 6 meses, o engenheiro
conhecera a sofisticada modelagem de sensores e atuadores. Também serdo analisadas
linguagens de programacéao especificas para esse tipo de maquinas. Ao mesmo tempo,
0 aluno analisara as caracteristicas, a classificagao e os meios fundamentais de controle
dos parametros de um rob0. Para essa abordagem completa, sera disponibilizada uma
metodologia inovadora, o Relearning que favorece a assimilagcdo de conceitos complexos
de forma rapida e flexivel.
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Sem horarios preestabelecidos ou avaliagbes
continuas: a TECH facilitara o seu acesso ao
conteudo académico de exceléncia”
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Mddulo 1. Sensores e Atuadores

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Sensores

1.1.1.  Selegdo de sensores

1.1.2.  Os sensores em sistemas mecatronicos
1.1.3.  Exemplos de aplicagao

Sensores de presenga ou proximidade

1.2.1.  Finais de curso: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas

1.2.2.  Detectores indutivos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.2.3. Detectores capacitivos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.2.4. Detectores opticos: principio de funcionamento, caracteristicas técnicas
1.2.5. Detectores ultrassonicos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.2.6.  Critérios de selegdo

1.2.7.  Exemplos de aplicagao

Sensores de posigao

1.3.1.  Encoder incrementais: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.3.2.  Encoder absolutos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.3.3.  Sensores laser: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas

1.3.4. Sensores magnetostrictivos e potencidbmetros lineares

1.3.5.  Critérios de selegcdo

1.3.6. Exemplos de aplicagao

Sensores de temperatura

1.41. Termostatos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas

1.4.2.  Termorresisténcias: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.4.3.  Termopares: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas

1.4.4.  Pirdbmetros de radiagao: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.4.5.  Critérios de selecao

1.46. Exemplos de aplicagao

Sensores para a medida de varidveis fisicas em processos e maquinas

1.5.1.  Presséo: principio de funcionamento

1.5.2.  Caudal: principio de funcionamento

1.5.3.  Nivel: principio de funcionamento

1.54. Sensores para outras variaveis fisicas

1.5.5.  Critérios de selegcao

1.5.6. Exemplos de aplicagao

1.6.

1.7.

1.8.

1.9.

Atuadores

1.6.1.  Selecao de atuadores

1.6.2.  Os atuadores nos sistemas mecatronicos
1.6.3. Exemplos de aplicacéo

Atuadores elétricos

1.7.1. Relés e contatores: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.7.2.  Motores rotativos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas

1.7.3.  Motores de passo: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas

1.7.4.  Servomotores: principio de funcionamento, caracteristicas técnicas

1.7.5.  Critérios de selecéo

1.7.6. Exemplos de aplicagéo

Atuadores pneumaticos

1.8.1.  Valvulas e servovalvulas: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.8.2. Cilindros pneuméaticos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.8.3.  Motores pneumaticos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.8.4.  Fixagao a vacuo: principio de funcionamento, caracteristicas técnicas

1.8.5.  Critérios de selegao

1.8.6. Exemplos de aplicacéo

Atuadores hidraulicos

1.9.1. Valvulas e servovalvulas: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.9.2.  Cilindros hidraulicos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.9.3.  Motores hidraulicos: principio de funcionamento e caracteristicas técnicas
1.9.4.  Critérios de selegao

1.9.5. Exemplos de aplicagéo

Exemplo de aplicagéo de selegao dos sensores e atuadores no projeto de uma maquina
1.10.7. Descrigdo da maquina a ser projetada

1.10.2. Selegdo de sensores

1.10.3. Selegdo de atuadores



Mddulo 2. Controle de Eixos, Sistemas Mecatrénicos e Automagao
2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

Automacéo dos processos produtivos

211, Automacéao dos processos produtivos

2.1.2.  Classificagdo dos sistemas de controle

2.1.3.  Tecnologias utilizadas

2.1.4.  Automagao de maquinas e/ou processos

Sistemas mecatronicos: elementos

2.2.1.  Os sistemas mecatronicos

2.2.2.  Oautdbmato programdvel como elemento de controle de processos discretos
2.2.3.  Oregulador como elemento de controle de processos continuos
2.2.4.  Controladores de eixos e robds como elementos de controle de posigao
Controle discreto com autébmatos programaveis (PLCs)

2.3.1.  Ldgica com fio vs. l6gica programada

2.3.2.  Controle com PLCs

2.3.3.  Campo de aplicagéo dos PLCs

2.3.4. Classificagéo dos PLCs

2.3.5.  Critérios de selegdo

2.3.6. Exemplos de aplicagéo

Programacgéo do PLC

2.47. Representacéo de sistemas de controle

2.4.2.  Ciclo de funcionamento

2.4.3. Possibilidades de configuragao

2.4.4. ldentificagdo de varidveis e atribui¢cao de enderegos

2.4.5.  Linguagens de programagao

2.4.6. Conjunto de instrugdes e software de programagao

2.47. Exemplo de programacgao

Métodos de descrigao de automatismos sequenciais

2.5.1.  Design de automatismos sequenciais

2.52.  GRAFCET como método de descrigdo de automatismos sequenciais
2.53.  Tipos de GRAFCET

2.5.4.  Elementos de GRAFCET

2.55.  Simbologia padronizada

2.56. Exemplos de aplicagao

2.6.

2.7.

2.8.

2.9.

2.10.

Estrutura e contetido | 21 tech

GRAFCET estruturado

2.6.1.  Design estruturado e programacao de sistemas de controle
2.6.2.  Modos de operagao

2.6.3.  Seguranca

2.6.4. Diagramas GRAFCET hierarquizados

2.6.5. Exemplos de design estruturado

Controle continuo por meio de reguladores

2.7.1.  Reguladores industriais

2.7.2.  Campo de aplicagao dos reguladores. Classificagao

2.7.4.  Critérios de selegao

2.7.5.  Exemplos de aplicagao

Automagao de maquinas

2.8.1. Aautomagdo de maquinas

2.8.3. Controle de velocidade e posi¢ao

2.8.4. Sistemas de seguranca

2.8.5.  Exemplos de aplicagao

Controle de posigao por controle de eixos

2.9.1.  Controle de posigao

2.9.2.  Campo de aplicagdo dos controladores de eixos. Classificagdo
2.9.3.  Critérios de selegao.

2.9.4.  Exemplos de aplicagéo.

Exemplo de aplicagéo de selegao dos equipamentos no projeto de uma maquina
2.10.1. Descrigdo da maquina a ser projetada

2.10.2. Selegao de equipamentos

2.10.3. Aplicagao resolvida

Médulo 3. Robotica Aplicada a Engenharia Mecatronica
3.1.

O rob6

3.1.1. Orobo

3.1.2.  Aplicagdes dos robds

3.1.3.  Classificagdo dos robos

3.1.4.  Estrutura mecanica de um robd
3.1.5.  Especificagdes de um robd
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3.2, Componentes tecnoldgicos
3.2.1.  Atuadores elétricos, pneumaticos e hidraulicos
3.2.2.  Sensores internos e externos ao robo
3.2.3.  Sistemas de visdo
3.2.4.  Selegao de motores e sensores
3.2.5. Elementos terminais e garras
3.3, Transformacgées
3.3.1.  Arquitetura de um robd
3.3.2.  Posicdo e orientagao de um solido
3.3.3.  Angulos de orientacdo de Euler
3.34.  Matrizes de transformagédo homogéneas
3.4.  Cinematica de posigao e orientagdo
3.4.1.  Formulagéo de Denavit-Hartenberg
3.4.2.  Problema cinematico direto
3.4.3.  Problema cinematico inverso
3.5, Cinematica de velocidades e aceleragoes
3.5.1.  Velocidade e aceleragao de um sélido
3.52.  Matriz jacobiana
3.5.3.  Configuragdes singulares
3.6. Estatica
3.6.1.  Equacdes de equilibrio de forgas e momentos
3.6.2.  Célculo da estatica. Método recursivo
3.6.3.  Andlise da estatica através da matriz jacobiana
3.7.  Dinémica
3.7.1.  Propriedades dinamicas de um solido
3.7.2.  Formulacéo de Newton-Euler
3.7.3.  Formulagéo de Lagrange-Euler
3.8.  Controle cinematico
3.8.1.  Planejamento de trajetorias
3.8.2. Interpoladores no espaco articular
3.8.3.  Planejamento de trajetorias no espaco cartesiano
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3.9.  Controle dinamico linear monoarticular
3.9.1. Técnicas de controle
3.9.2. Sistemas dinamicos
3.9.3.  Modelo de fungdo de transferéncia e representagdo no espaco de estado
3.9.4.  Modelo dinamico de um motor de corrente continua
3.9.5. Controle de um motor de corrente continua
3.10. Programacéo
3.10.1. Sistemas de programacgéao
3.10.2. Linguagens de programagao
3.10.3. Técnicas de programagao

Matricule-se hoje mesmo neste
Programa Avancado e desenvolva
uma carreira de sucesso no
mundo da Robotica Industrial”
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Metodologia

Este curso oferece uma maneira diferente de aprender. Nossa metodologia
¢ desenvolvida através de um modo de aprendizagem ciclico: o Relearning.
Este sistema de ensino é utilizado, por exemplo, nas faculdades de medicina
mais prestigiadas do mundo e foi considerado um dos mais eficazes pelas
principais publicagdes cientificas, como o New England Journal of Medicine.
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Descubra o Relearning, um sistema que abandona

a aprendizagem linear convencional para realiza-la
atraves de sistemas de ensino ciclicos: uma forma de
aprendizagem que se mostrou extremamente eficaz,
especialmente em disciplinas que requerem memorizagao"
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Estudo de caso para contextualizar todo o conteudo

Nosso programa oferece um meétodo revolucionario para desenvolver as habilidades
e 0 conhecimento. Nosso objetivo é fortalecer as competéncias em um contexto de
mudanca, competitivo e altamente exigente.

Com a TECH vocé ira experimentar uma
maneira de aprender que esta revolucionando
as bases das universidades tradicionais em
todo o mundo”

Vocé tera acesso a um sistema de
aprendizagem baseado na repeticao, por
meio de um ensino natural e progressivo ao
longo de todo o programa.




Através de atividades de colaboracdo
e casos reais, 0 aluno aprendera a
resolver situagdes complexas em
ambientes reais de negocios.

Metodologia | 27 teCh

Um método de aprendizagem inovador e diferente

Este curso da TECH é um programa de ensino intensivo, criado do zero, que
propGe os desafios e decisbes mais exigentes nesta drea, em ambito nacional ou
internacional. Através desta metodologia, o crescimento pessoal e profissional €
impulsionado em diregao ao sucesso. O método do caso, técnica que constitui

a base deste conteldo, garante que a realidade econdmica, social e profissional
mais atual seja adotada.

Nosso programa prepara vocé para
enfrentar novos desafios em ambientes
incertos e alcancar o sucesso na sua

N n

carrelra

0 método do caso é o sistema de aprendizagem mais utilizado pelas melhores
faculdades do mundo. Desenvolvido em 1912 para que os alunos de Direito pudessem
aprender a lei ndo apenas com base no conteudo tedrico, 0 método do caso consistia
em apresentar situagdes reais e complexas para que os alunos tomassem decisoes e
justificassem como resolvé-las. Em 1924 foi estabelecido como o método de ensino
padrao em Harvard.

Em uma determinada situagdo, o que um profissional deveria fazer? Esta é a pergunta
gue abordamos no método do caso, um método de aprendizagem orientado para

a acgao. Ao longo do programa, os alunos irdo se deparar com diversos casos reais.
Terdo que integrar todo o conhecimento, pesquisar, argumentar e defender suas ideias
e decisoes.
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Metodologia Relearning

A TECH utiliza de maneira eficaz a metodologia do estudo de caso
com um sistema de aprendizagem 100% online, baseado na repeticao,
combinando 8 elementos didaticos diferentes em cada aula.

Potencializamos o Estudo de Caso com o melhor método de ensino
100% online: o Relearning.

Em 2019 alcancamos os melhores resultados
de aprendizagem entre todas as universidades
online do mundo.

Na TECH vocé aprende através de uma metodologia de vanguarda,
desenvolvida para capacitar os profissionais do futuro. Este método,
na vanguarda da pedagogia mundial, se chama Relearning.

learning
from an
expert

Nossa universidade € uma das Unicas que possui a licenga para
usar este método de sucesso. Em 2019 conseguimos melhorar os
niveis de satisfacéo geral dos nossos alunos (qualidade de ensino,
qualidade dos materiais, estrutura dos curso, objetivos, entre outros)
com relagéo aos indicadores da melhor universidade online.
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No nosso programa, a aprendizagem nao é um processo linear, ela acontece em
espiral (aprender, desaprender, esquecer e reaprender). Portanto, combinamos cada
um desses elementos de forma concéntrica. Esta metodologia ja capacitou mais de

650 mil universitarios com um sucesso sem precedentes em campos tao diversos
como a biogquimica, a genética, a cirurgia, o direito internacional, habilidades
administrativas, ciéncia do esporte, filosofia, direito, engenharia, jornalismo, historia,
mercados e instrumentos financeiros. Tudo isso em um ambiente altamente
exigente, com um corpo discente com um perfil socioecondémico médio-alto e uma
média de idade de 43,5 anos.

O Relearning permitira uma aprendizagem com menos
esforco e mais desempenho, fazendo com que vocé se
envolva mais em sua especializagdo, desenvolvendo o
espirito critico e sua capacidade de defender argumentos
e contrastar opinides: uma equagao de sucesso.

A partir das Ultimas evidéncias cientificas no campo da neurociéncia, sabemos
como organizar informagoes, ideias, imagens, memorias, mas sabemos também
gue o lugar e o contexto onde aprendemos algo é fundamental para nossa
capacidade de lembra-lo e armazena-lo no hipocampo, para manté-lo em nossa
memoria a longo prazo.

Desta forma, no que se denomina Neurocognitive context-dependent e-learning, os
diferentes elementos do nosso programa estao ligados ao contexto onde o aluno
desenvolve sua pratica profissional.
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Neste programa, oferecemos o melhor material educacional, preparado especialmente para os profissionais:

Material de estudo

>

Todo o conteudo foi criado especialmente para o curso pelos especialistas que irédo
ministra-lo, o que faz com que o desenvolvimento didatico seja realmente especifico
e concreto.

Posteriormente, esse conteudo é adaptado ao formato audiovisual, para criar o método
de trabalho online da TECH. Tudo isso, com as técnicas mais inovadoras que proporcionam
alta qualidade em todo o material que € colocado a disposi¢ao do aluno.

Masterclasses

Ha evidéncias cientificas sobre a utilidade da observacgao de terceiros especialistas.

O “Learning from an expert” fortalece o conhecimento e a memoria, além de gerar
seguranga para a tomada de decisdes dificeis no futuro.

Praticas de habilidades e competéncias

Serdo realizadas atividades para desenvolver competéncias e habilidades especificas
em cada drea tematica. Praticas e dindmicas para adquirir e ampliar as competéncias
e habilidades que um especialista precisa desenvolver no contexto globalizado

em que vivemos.

Leituras complementares

Artigos recentes, documentos de consenso e diretrizes internacionais, entre outros.
\l/ Na biblioteca virtual da TECH o aluno tera acesso a tudo o que for necessario para
complementar a sua capacitagao.
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Estudos de caso

Os alunos irdo completar uma selecao dos melhores estudos de caso escolhidos
especialmente para esta capacitagao. Casos apresentados, analisados e orientados
pelos melhores especialistas do cenario internacional.

Resumos interativos

A equipe da TECH apresenta o conteudo de forma atraente e dindmica através
de pilulas multimidia que incluem audios, videos, imagens, graficos e mapas
conceituais para consolidar o conhecimento.

Este sistema exclusivo de capacitacdo por meio da apresentacao de contetdo
multimidia foi premiado pela Microsoft como "Caso de sucesso na Europa”.

Testing & Retesting

Avaliamos e reavaliamos periodicamente o conhecimento do aluno ao longo do
programa, através de atividades e exercicios de avaliacao e autoavaliacéo, para
gue possa comprovar que esta alcancando seus objetivos.
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Certificado

O Programa Avancgado de Robdtica Industrial garante, além da capacitagdo mais
rigorosa e atualizada, o0 acesso a um titulo de Programa Avancado emitido pela
TECH Universidade Tecnoldgica.
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Conclua este programa de estudos com
sucesso e receba seu certificado sem sair
de casa e sem burocracias”




tecn 34| Certificado

Este Programa Avancado de Robética Industrial conta com o conteudo mais completo e
atualizado do mercado.

Uma vez aprovadas as avaliacoes, o aluno recebera por correio o certificado* do
Programa Avangado emitido pela TECH Universidade Tecnoldgica.

O certificado emitido pela TECH Universidade Tecnoldgica expressara a qualificacao
obtida no Programa Avancado, atendendo aos requisitos normalmente exigidos pelas
bolsas de empregos, concursos publicos e avaliagéo de carreira profissional.

Titulo: Programa Avangado de Robética Industrial

Modalidade: online

Duragao: 6 meses

(]
te C n universidade
» tecnoldgica

Outorga o presente

CERTIFICADO

Sr/Sra. ______ com documento de identidaden® _______
por ter concluido e aprovado com sucesso o

PROGRAMA AVANGADO
de
Robética Industrial
Este é um curso préprio desta Universidade, com duragédo de 450 horas, com data de inicio

dd/mm/aaaa e data final dd/mm/aaaaa.

A TECH é uma Instituicdo Privada de Ensino Superior reconhecida
pelo Ministério da Educagédo Publica em 28 de junho de 2018.

Em 17 de junho de 2020

Ma.Tere Guevara Navarro
Reitora

cédigo tnico TECH: AFWOR23S_techtitute.com:titulos

*Apostila de Haia: Caso o aluno solicite que seu certificado seja apostilado, a TECH EDUCATION providenciard a obtengdo do mesmo a um custo adicional.
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Programa Avancado
Robdtica Industrial

» Modalidade: Online

» Duracao: 6 meses

» Certificado: TECH Universidade Tecnoldgica
» Horério: no seu préprio ritmo

» Provas: online
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